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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
CPV — 45110000-1, 45230000-8,

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkesyania i odbioru robét (ST)aswymagania ogdlne
dotyczice wykonania i odbioru robét drogowygbrzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B
w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Wymagania ogoélne nalg rozumi& i stosowé w powiazaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

1. D.00.00.00. Wymagania ogélne —str.1
2. D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wygosciowych —str. 15
3. D.01.02.01.  Ususcie pni drzew —str. 19
4. D.01.02.02.  Zdjcie warstwy humusu —str. 22
5. D.01.02.04. Rozbiorka elementéw ulic —str. 25
6. D.02.00.00. Roboty ziemne . Wymagania ogoélne —str. 28
7. D.02.01.01. Wykonanie wykopow —str35
8. D.02.03.01.  Wykonanie nasypéw — sti38
9. D.04.02.01. Podsypka —str. 45
10. D.04.03.01.  Oczyszczenie i skropienie warstwristrukcyjnych —str. 49
11. D.04.04.00.  Podbudowa z kruszyw . Wymaganiadge. —str. 54
12. D.04.04.01. Podbudowa z kruszywa naturalnegtabilizowanego mechanicznie —str. 62
13. D.04.07.01. Podbudowa z betonu asfaltowego —str. 66
14. D.05.03.01.  Nawierzchnia z kostki kamiennej —str. 75
15. D.05.03.05.  Nawierzchnia z mieszanek mineralbitumicznych —str. 85
16. D.05.03.23.  Nawierzchnia z kostki brukowej behowej —str. 96
17. D.06.01.01 Brukowanie skarp — str. 102
18. D.06.02.01. Przepusty z rur PCV — strOé
19.D.08.01.01.  Krawzniki betonowe —str. 114
20. D.08.02.02.  Chodniki — str. 122
21.D.08.03.01.  Obrzaa betonowe — str. 127
22.D.08.04.01. Wijazdy bramowe —str. 132
23.D.08.05.01. Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych -trs 137

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach.. Wzgtu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdaanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgom w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jeEdne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufjowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mizerzystpieniem do robdt jest zoboazany



sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury

z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgdni¢ ,nformacje dotycaca bezpieczastwa i ochrony zdrowia”.
Obowizkiem wykonawcy jest zapewnienie prga dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagl#bt i ich
rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie mig/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.6.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-aytkowa
(drog) albo jego cezs¢ stanowica odregbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.6.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldBumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.6.3. Dlugaé¢ mostu - odlegh miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw
tukowych z nadsypk- odlegtad¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnoe;].

1.6.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.6.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacatmauchu pojazdéw
obstuguicych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usuRtia po jego zakaczeniu.

1.6.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmijacymi przepisami, stanoucy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdaroéolicznadici zachodacych w toku wykonywania robot.
1.6.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkiedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.6.8.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.6.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwmpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.6.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamrdtokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielcymi jezdnie.

1.6.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.6.12. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.6.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.
1.6.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&lu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.6.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zsty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robé6t w formie wyliggeszkicéw i ew. dodatkowych
zahkcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez hyniera.

1.6.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.

1.6.17. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentgrpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.6.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkododmy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.6.19.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzglych do przejmowania i rozkladania ofg@n od ruchu
na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikbéw
atmosferycznych.

Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwg scieralm a podbudow, zapewniaica lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

Podbudowa - dolna e& nawierzchni stizaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa nie
sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gérngs¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadé sie z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawierd warstwg
mrozoochrona, odsiczapca lub odcinajca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnym azeeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.



Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivdienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lecej powyej. Warstwa odgzapca - warstwa shiaca do odprowadzenia wody
przedostajcej st do nawierzchni.

1.6.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.6.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.6.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowandpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.6.23.0dpowiednia (bliska) zgodié - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanijigsh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.6.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicaaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy zeadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.6.25.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyiaak pojazddw, umieszczenia
urzadzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.6.26.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,zcy pod nawierzchinido gkbokdsci przemarzania.

1.6.27.Podiaze ulepszone - gorna warstwa pogtplezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.6.28.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawagpirryniera, w formie pisemne;j,
dotyczice sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.6.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.6.30. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegmgm#nia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznychy tnas planie i przekroju poditnym) istniepcego
pofaczenia.

1.6.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamgkeji obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drog@ala dla ruchu kotowego, pieszego.

1.6.32. Przeszkoda naturalna - elemémdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykitad dolina, bagno, rzeka itp.

1.6.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogy itp.

1.6.34. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.6.35 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsktada sie z petnejsciany, stupdéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komoér.

1.6.36. Rekultywacja - roboty mage na celu uporrlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.37.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegié migdzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.

1.6.38. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegdo miedzy zewrmtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtk) osi podtanej, obejmuje catkowatszeroké¢ konstrukcyjm
ustroju niogcego.

1.6.39. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradochodnikow mierzona wwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.6.40.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.6.41. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.6.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drogs dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.6.43.Zadanie budowlane - & przedstwziecia budowlanego, stanoyza odebma catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolrs do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie
moze polegé na wykonywaniu robét zwrzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli
drogowej lub jej elementu.



1.7. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

1.7.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przekaWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdmanistracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow
gtébwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oragzadegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i utrwali
na wiasny koszt.

1.7.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowachtzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy, uedgilajacym podziat na dokumentacprojektova:
- Zamawiajcego,
— sporadzom przez Wykonawg.
1.7.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynenzekazane przez ayniera Wykonawcy stanowi
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdllnione w @b jednym z nich & obowhzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadkozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentéw obowgzuje kolejndé¢ ich waznosci wymieniona w ,0golnych warunkach umowy”. Wykongav
nie maze wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu veimi
natychmiast powiadorilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawékprzypadku rozbienosci
opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystiwykonane roboty i dostarczone
materiaty leda zgodne z dokumentacprojektowg i ST. Dane okrdone w dokumentacji projektowej i w ST
beda uwazane za wartii docelowe, od ktdrych dopuszczalreaglchylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowlisruby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqgzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy materiaty lub roboty niecda w pelni zgodne z dokumentacprojektova lub ST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.7.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o &henze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowrzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaveealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawcaatlosy, zainstaluje idalzie utrzymywaé tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia, pgrze, gwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie innesrodki niezledne do ochrony robét, wygody spotecgaiol innych. Fakt przyapienia do robot
Wykonawca obwigci publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z Zynierem oraz przez
umieszczenie, w miejscach idmach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tebedzie
zatwierdzona przez kyniera. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
umown.

1.7.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:
a) utrzymywda teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orad4ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub wiasndci spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,



¢) mozliwoscia powstania pgaru.
1.7.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dzizie utrzymywa sprawny
sprzt przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na nterebaz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazyrmaz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopaln
beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgstm osoéb trzecich.
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.7.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia. Nie dopuszczaesi
uzycia materiatbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie o ¢géniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialypadowe iyte do robot bda mialy aprobag
techniczm wydary przez uprawniog jednostlg, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatéw nasrodowisko. Materiaty, ktdre asszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakaiczeniu robot ich szkodlivés zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zé$ wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@y powinien
otrzym& zgodt na wycie tych materiatbw od wkgiwych organdéw administracji patwowej. Jeeli
Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.7.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrginstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xame
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemwigminstalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvwezasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzeh podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma rob6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocpaueiadomi Irkyniera i zainteresowane wladze orgzdtie
Z nimi wspotpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWwykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatlania wzkuia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.
1.7.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowéa si bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na é przy transporcie
materiatow i wyposzenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidmbe zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposdiglyi bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Pojazdy i ftadunki powodue nadmierne obgienie osiowe nie dgla dopuszczone ndwiezo
ukonczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadivie odpowiadat za naprawvszelkich
robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z polacarizyniera.
1.7.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycxych bezpiecaestwa i higieny
pracy. W szczegélroi Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz njgehsiapcych odpowiednich wymaga sanitarnych.
Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spiz i
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.
1.7.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robét od daty rozpogeia do daty zakiczenia robot (do wydania potwierdzenia zZedaenia przez
Inzyniera). Wykonawca dalzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa jejb elementy byly w
zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien rozpoaz
roboty utrzymaniowe nie giej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.7.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralmgejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposéb zvgzane z robotami iduzie w pelni odpowiedzialny za



przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctlqzas prowadzenia rob6t. Wykonawegltie przestrzega
praw patentowych idzlizie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszefkiwymaga prawnych odnénie
wykorzystania opatentowanych adzeir lub metod i w sposéb gty bedzie informowé Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwol& i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonych
do robot Wykonawca przedstawi szczeg6towe informagptycace proponowanegdrédia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpedviieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez kyniera. Zatwierdzenie partii materiatow z danegadia nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegarédia uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do prowadzenia
bada w celu udokumentowanige materialy uzyskane z dopuszczonegodia w sposéb agty spetniaj
wymagania ST w czasie p@pt! robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiabel wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawiaggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodia. Wykonawca przedstawi
dokumentagj zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie meted
wydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty awéne z
dostarczeniem materiatdw do robot. Humus i nadldadsowo zdjte z terenu wykopdw, ukopdéw i miejsc
pozyskania piasku zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kulgwacji terenu po
ukonczeniu robét. Wszystkie odpowiednie materialy p&aye z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowygdwykorzystane do robdt lub odwiezione na odktadovdpdnio

do wymaga umowy lub wskaza Inzyniera .Z wyjtkiem uzyskania na to pisemnej zgodyzyniera,
Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdéw w oflgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambbRi materialdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wynik tych kontroli lkdzie podstaw akceptacji okréonej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy liynier bedzie przeprowadzat inspekcjvytworni, beda zachowane nagiujace
warunki:

a) Inzynier bkedzie miat zapewnion wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialtdw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdrni, gdzie odbywa ei
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatiowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,ady
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow
do innych robdt, i te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtemaléw zostanie przewagciowany
przez Iriyniera.Kady rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyeido czasu gdyeola one potrzebne do robét, bylty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaljs $akos¢ i wiasciwos¢ do robdét i byty dospne do
kontroli przez Iryniera.Miejsca czasowego skladowania materiat@da lzlokalizowane w olebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem lub poza terenem budowy w miejscach zompavanych
przez Wykonawe.



2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiguinazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed iyciem materiatu, albo w okresie dhzym, j&li bedzie to wymagane dla balarowadzonych
przez lreyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiate miaze by pdézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do waywania jedynie takiego spgmi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spet uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofext
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przegniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera. Liczba i wydajn@ sprztu bedzie
gwarantowd przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami stkmgmi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniach lzyniera w terminie przewidzianym umav@przt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty
do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgitm do uytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisamizelledokumentacja projektowa lub ST przewidupnozliwosé
wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmiyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptagized uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera, nie
moze by pdézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzmaszyny, uradzenia i nargdzia nie
gwarantujce zachowania warunkéw umowy, zostquzez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktore nie wptymiekorzystnie
na jaké¢ wykonywanych rob6t i whkxiwosci przewaonych materiatow. Liczbdrodkéw transportu dozie
zapewnia prowadzenie robdt zgodnie z zasadami dlreymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach
Inzyniera, w terminie przewidzianym umawPrzy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnig
wymagania dotycge przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogasnych obaizen na osie i innych
parametrow technicznycl$rodki transportu nie odpowiadgle warunkom dopuszczalnych ofen na osie
mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawcedhie usuwé na bieiaco, na whlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robo6t, za ich zgodha dokumentag projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji robét oraz poleceniamiyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgso wszystkich
elementoéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pimie przez layniera. Nasfpstwa jakiegokolwiek ledu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu rob6t zostanjesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysokgrzez Iryniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn&. Decyzje Iyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementéw robot dmla oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentastowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declztiynier uwzgédni wyniki
bada materiatbw i robét, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzar kwestk.
Polecenia layniera lgda wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytylonosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robo6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazom jakasé
rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézaphc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezledne do pobierania prébek i badmateriatow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systkamtroli Inzynier



moze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania
jest zadowalaicy. Wykonawca bdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatow oraz robo6t zstatliwoicia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi deakumentaciji
projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakrésuwla i ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedlkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewrdi wykonanie rob6t zgodnie z umawWykonawca dostarczy ignierowi swiadectwa,ze wszystkie
stosowane urglzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okstajacych procedury bada Inzynier kedzie mi&€ nieograniczony dogp do
pomieszczé laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Aynier tkedzie przekazywa Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedogjnicciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyekeli niedocagniecia te keda tak powane, ze mog
wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatow i
dopuci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia j&kdych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez zZyniera. Przed przygbieniem do pomiaréw lub bada Wykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luldéaia. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na gmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.3. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, petainia
probek i badania materiatowanddta ich wytwarzania i zapewniona mgdbie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta matewaldzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli
rob6t prowadzonego przez Wykonawdxdzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badadostarczonych przez Wykonagvclnzynier maze pobierd probki materiatow i
prowadzé¢ badania niezaimie od Wykonawcy, na swdéj koszt.zé&d wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to lkynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych ldaddbo oprze si wytacznie na wltasnych badaniach przy
ocenie zgodn&ei materiatéw i rob6t z dokumentacprojektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zostpnzez Wykonawe

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiecr®wa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentdw
technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

— Polsky Normg lub

— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidRolskiej Normy, jeeli nie @
objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do
robét kedzie posiada te dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty praéome
musz, posiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razigzpby poparte wynikami badla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvdnzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetridaych wymaga beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy diac& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtha@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w
dzienniku budowy &da dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu rob6t, stanu bezpiesgiva ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony bydd€¢azdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony dat
jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasma@ podaniem jej imienia i nazwiska oraz stankavis
stuzbowego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwatechnily, w poraidku chronologicznym, bezgednio jeden
pod drugim, bez przerw. Zgzone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdmrida oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i ltyniera.



Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datk przekazania przez Zamawijeggo dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robét,
— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,
— przebieg robdét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera,
— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanikaych i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,
— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praepgadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padden, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgabprzediaone Irzynierowi do
ustosunkowania &i Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageiz zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika bwdoobliguje Inzyniera do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polede
Wykonawcy robét.
(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robot przeprowadzaveisposéb cigty w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materialéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy kda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot. Winny Iy
udostpnione na kade zyczenie liyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesiopréocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowyabzawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektows i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiarudtatokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie @bm co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
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Wyniki obmiaru lkeda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekdtub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalniVykonawcy od obowzku
ukonczenia wszystkich robét. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji ktyniera na pimie. Obmiar
gotowych robét bdzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej pfatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej. J&li ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, obkjosci beda wyliczone w ni jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eba wazone w tonach
lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@tlabzaakceptowane przez
Inzyniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiadéd wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaanbdét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, akzé w
przypadku wysfpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikgch przeprowadza gsiw czasie
ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczeniady wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wymngkomplikowanych
powierzchni lub ohjtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi kexcie rejestru
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdyy¢ dolczone w formie oddzielnego aaknika do rejestru
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikacych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggmakryciu. Odbioér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umdwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania
0g6inego pospu robot .Odbioru robét dokonuje zZymier .Gotowd¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesngawiadomieniem I#yniera. Odbiér bdzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie 7miej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcieAyniera. Jakét i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia kynier na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikdw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czciowego
robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. @dhiobét dokonuje tynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#typgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidip jakasci
i wartosci.
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Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowo do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadonem na gimie o tym fakcie layniera.Odbior
ostateczny robot nagti w terminie ustalonym w dokumentach umowy, ditzod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakdéczenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.@dbiostatecznego
robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawegjo w obecnii Inzyniera i Wykonawcy. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jalcdowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow batia
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektows i ST.W toku odbioru
ostatecznego robdét komisja zapoznazsiealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rohbtipetniagcych i robét poprawkowych.W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robét popoawich lub robo6t uzupetniagych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisye jaka&¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6inych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatgcpjektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartgs¢ wykonywanych robét w stosunku do wyméagparzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgiago.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowéanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe okumientdw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom uradzei,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robaupetniajcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyddrawihzanych z usurciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym. Odbiér pogwarancyjnyelzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwgifiieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortesty robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaa jednosti obmiarowy ustalomn dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowyeycenionych ryczattowo podstavptatngci jest wartgcé
(kwota) podana przez Wykonagwa danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lkdzie uwzgedniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sklade¢ st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiaveewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
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- Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymagéa warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzatji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekidynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robaét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikow, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
(a) usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane.(Dz 2010r. Nr 243,p0z.1623).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U z 2004r. .Nr204, poz. 2086 zzp6ézZm.).

Instrukcja DP-T14 z pdniejszymi zmianami wydana przez GDDP w Warszawie

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zam@wigblicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

Ustawa z dnia 9 lipca 2003 r. o gwarancji zaptayaboty budowlane (Dz. U. Nr 180, poz. 1758)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrgngowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 zZmdejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne (DANiJ115, poz. 1229 z gaiejszymi zmianam.

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie pweaiarowej (Dz. U. Nr 147, poz. 1229, z4mdejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth (Dz. U. Nr 92, poz. 881)

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oegoyinaci (Dz. U. Nr 166, poz. 1360).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie prdyr(Dz. U. Nr 92, poz. 880).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, po@1X

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié 2nvrzesnia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepisow
bezpieczastwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wéia 2001 r. w sprawie bezpieéstwa i higieny pracy podczas
eksploatacji maszyn i innych adzeir technicznych do robét ziemnych, budowlanych i dwgch (Dz. U. Nr 118, poz.
1263).

Rozporadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 5 sies@005 w sprawie bhp przy pracach ginych znarszeniem na
hatas lub drgania mechaniczne (Dz. U. Nr 157, p813).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. sprawie dziennika budowy, mainia rozbiérki,tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawieteggo dane dotyaze bezpieczaestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz.
2042).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy glan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia oraz szczegélowego zakreslzajow robot budowlanych, stwargaych zagraenia
bezpieczastwa i zdrowia ludzi (DZ. U. Nr 151, poz. 1256)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. w sprawie szczego6towego zakresu i fodogumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonaniadbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonatnuwzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wéré 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw adeania ruchem
na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tymaganiem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729).

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r.sprawie przeciwp@rowego
zaopatrzenia w wadoraz drég pgarowych (Dz. U. Nr 121, poz. 1139).

Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 200 w sprawie systemdOw oceny zgo#étip wymaga, jakie powinny
spelnig notyfikowane jednostki uczestnige2 w ocenie zgodgoi, oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych
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oznakowaniem CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011)
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. w sprawie sposobow deklarowania zgédnayrobéw
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakienowlahym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
CPV —-45110000-1

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSWykonania i odbioru robdtaswymagania dotycke
wykonania i odbioru rob6t zezanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych —przy
budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 2588B wSejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @geiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtb
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wszystkimi
czynngciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
wykonanie inwentaryzacji powykonawczej przy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w
Sejnach.

Oznakowanie — zabezpieczenie miejsca prowadzongbidtrw zalénosci od przygtej technologii — w
uzgodnieniu z inwestorem.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@mowych

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okoavego punktow gtéwnych osi trasy,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrattaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
f) wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzdtu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkich deteieli przyleglych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzamych robdt. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchaoan w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie dne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgoiwych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mrzerzysapieniem do robot jest zobosgany
sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ ,informacjc dotycaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgef dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegtzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie mb/mg negatywnie narodowisko.
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1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania aass\tr punkty kierunkowe oraz patizowy i koncowy punkt
trasy.

1.6.2.Pozostate ok§kenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST -DM-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojria™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtdgiookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone gpania
robét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énieednic od 0,15 do 0,20 m i dtugé od
15do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i dtugéci od
0,04 do 0,05 m.§wiadki” powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST.D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naléy stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze

- tyczki

- laty

- taSmy stalowe, szpilki. Spet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw
wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyerce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST.D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.

4.2. Transport sprztu i materialtdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST.D-00MQ/Mymagania ogoine” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiaicego dane zawiergje lokalizact i
wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W opaccimateriaty dostarczone przez Zamawéago,
Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poimfowa Inzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Bidy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajicego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. eeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie
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réznia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomié o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng kmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@¢ z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentaciji
projektowej irzdnych rzeczywistych, akceptowane przezyhmera, zostapnwykonane na koszt Zamawiaaggo.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afiai Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujpa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockraszystkich
punktow pomiarowych i ich oznaazew czasie trwania robo6t. dei znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déawigtowej realizacji rob6t nalm do obowizkdw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osassy i punktdw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne omy by zastabilizowane w sposob trwaty, prziyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmldowizane do punktéw pomocniczych, pobmych poza
grania robét ziemnych. Maksymalna odleggagpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekracz& 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokéciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wyn®&i00 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskipwinna by
odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzystéa punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repembocze naley zatary¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmwonych w gruncie w sposéb wyklucagj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z tala doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
niejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjra w nawazaniu do reperéw patwowych. Repery robocze
powinny by wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyr&ne i jednoznaczne olilenie nazwy reperu
i jego rzdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektovy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjifigawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentaciji projektowe;j.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leigzrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigeksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenpbizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Usukoie pali z osi trasy
jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca raadgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granioobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopdéw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robét), zgodnie z dokumentagjrojektows oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét iniejscach zaakceptowanych przezyimera. Do
wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naty stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nate
stosowé w przypadku nasypow o wysad@ przekraczaicej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojéow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektow.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt' 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@lowych naley
prowadz¢ wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST.D-00.00@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot
zwiagzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dda obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST.D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot
Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagie na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnegre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZAS OWYCH, | PRAC
TOWARZYSZ ACYCH

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy rozliczania rob6t podstawowych , tymczawychi prac
towarzyszcych.
Ogoblne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Podstawy rozliczania rob6t podstawowych
Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaty, ochromh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatna¢ robo6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesiaujv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonya@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.
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D.01.02.01 USUNECIE PNI DRZEW

CPV —45110000-1

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X\Sifykonania i odbioru rob6t aswymagania dotycze
wykonania i odbioru robot zwzanych z usugciem pni, drzew i krzakdw przy budowie chodnika przy ulicy
Mickiewicza nr 2588B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Kb
wymienionych pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

- Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zeanych z:

- mechanicznym karczowaniem pnér@dnicy 80 cm

- oczyszczenie i upogdkowanie terenu z pozostatd po karczowaniu ze spaleniem na miejscu.
wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczyctprzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza
nr 2588B w Sejnach.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgogm w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie peEdne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufjowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzysspieniem do robét jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ ,informacjc dotyczaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgef dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegtzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie mb/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST.D. 00.00.00 ,Wymagaagoblne” pkt 1.4.
1.7. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST.D. 00.00.00 ,Wymagania ogojie™l.5.
2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST.D. 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprzt do usuwania drzew, pni i krzakow
Do wykonywania robét zwzanych z usugciem drzew i krzakéw naly stosowa:
- pity mechaniczne,
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- specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,

- spycharki,

- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
- rebaki do utylizacji krzakéw

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST.D. 00.00.00 ,Wymaganidreaj pkt 4.

4.2. Transport diuzyc, pni i karpiny
Dluzyce,pnie, karpig oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym na sktadowisko lub
miejsce przeznaczone do spalenia wskazane przestor

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST.D. 000QNymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew, pni i krkédw

Roboty zwiizane z usugciem drzew, pni i krzakow obejmujvyciecie | wykarczowanie , wywiezienie diyc,
pni, karpiny i gadzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasymh@v oraz ewentualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien &yoczyszczony z drzew i krzakébw. Zgoda na praceazavie z
usuniciem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawaaggo.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktérych gryest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usua¢ korzenie tak, aby zawa#b czesci organicznych w
gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasyppnaiekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nafeoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty si na gebokasci do 60
cm poniej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.
Roslinnos¢ istniepca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona doiersa, powinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniemzelieroslinnosé, ktéra ma b§y zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawcto powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaadeany
przez odpowiednie wiadze.

5.3. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostado po usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inyniera. Jeeli dopuszczono przerobienie gat na koe drzewrp za pomos
specjalistycznego spgtui, to sposob wykonania powinien odpowiadzaleceniom producenta spiaz.
Nieuzyteczne pozostadoi po przerdbce powinny kbyusunite przez Wykonawgz terenu budowy. Zeli
dopuszczono spalaniestmnosci usunétej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca mavoizek
zadb&, aby odbylo si ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigstzea i odpowiednich
przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, urdiwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégiilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alboaspalw dotach z wymuszonym doplywem powietrza. Po
zakmczeniu spalania ogiegpowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych sg¢ czsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdl zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a hagromadzony materiat do spaleniestiaprzeszkoe w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usunaé¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w infejate zaakceptowane przezyniera, w
ktérym kedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostaléci po spaleniu powinny ldyusunite przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci
po spaleniu, za zgadnzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinng bype uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnackyrzykryta warstw gruntu
0 grubdci co najmniej 30 cm i powinna bydpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaio po spaleniu
nie mog by¢ zakopywane pod rowami odwadmigymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgaa
si¢ przeptyw wod powierzchniowych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.D. 00.00.00 ,Wymagania ogoipkt’'6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu pni i krzakow

Sprawdzenie jaki robot polega na wizualnej ocenie komplétiousunicia ralinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotéw. Zesgczenie gruntu wypetnigjego doty powinno spetntaodpowiednie wymagania
okreslone w STD-02.00.01 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.D. 00.00@@nagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows rob6t zwiazanych z usurtciem pni i krzakow jest:

- dlapni  -sztuka,
- dla krzakéw - hektar

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST..D. 00@)Mymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarneo/ch pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST.D.00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt
7. Cena
wykonania robét obejmuije:
- wyciecie drzew i wykarczowanie pni i krzakow,
- wywiezienie dhayc, pni, karpiny i gaizi poza teren budowy lub przerobienie @atna koe drzewr,
wzglednie spalenie na miejscu pozostaigo wykarczowaniu,
- zasypanie dotow,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP przy wycince drzew.
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D.01.02.02. ZDECIE WARSTWY HUMUSU

CPV -45110000-1
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkayania i odbioru robét (ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgaanych ze zdciem warstwy humusuprzy budowie chodnika przy
ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument farg®wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjibrdt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét aganych ze zdgciem
warstwy humusu déredniej grubéci 10 cm wraz jego transportem na lgttbzplantowanie nadwzki humusu
po terenie lub przekazanie inwestorowi.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgom w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie eEdne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzystpieniem do robdt jest zoboaany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecéstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ informacjc dotyczaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie m/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagangdtme” pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopid™.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRAET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgciem warstwy humusu nate stosowad:
- rowniarki, spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclgiggrawidtowe
wykonanie rob6t spetem zmechanizowanym nie jest fiwve,
— koparki chwytakowe i samochody samowytadowcze praypadku transportu na odleggowymagajca
zastos. takiego spgta.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycace transportu
Wymagania dotyece transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybd&rodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D.00MPMymagania ogolne” pkt 5.Teren pod budodrogi
w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdw i wyginmiejscach wskazanych w dokumentacji projektowej
powinien by oczyszczony z humusu .

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do iejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikdéw, sadzeniu drzew i krzewOw othaz innych czynn@i okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powviby wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub sppthawy wyatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyidpce dla prawidlowego wykonania robdt, wadhie
moze stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.
Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraznwydh miejscach okéonych
w dokumentaciji projektowej lub wskazanych przezymera. Grub& zdejmowanej warstwy humusu (zate
od gkbokaici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowpe) ipowinna by
zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 86 Wwskazana przez Ayniera, wedtug faktycznego stanu
wystgpowania. Stan faktycznyebzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrici zwiazanych ze zdgciem
warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadow@& w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania humpswinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przet@ayszczeniem, a ta& najedzaniem
przez pojazdy. Nie natg zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadéw i bémpanio po nich, aby
unikma¢ zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolplkt’6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jalkii robét polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunigcia humusu .
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymé&gagolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu .

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.0/¥magania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyagze podstawy ptatrssi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhiwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z odwiezieniem na odkitad,
— rozplantowanie nadwki po terenie lub przekazanie inwestorowi

10. PRZEPISY ZWIAZANE - nie wystepuja
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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW ULIC
CPV — 45110000 - 1
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru robét (ST)aswymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru robét drogowycgbrzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B
w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument p@geiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtb
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z:
- frezowaniem nawierzchni bitumicznej - materiat dyspozycji inwestora
- rozbiérka nawierzchni z kostki brukowej betonowej gr. 8 crmjazdy (kostk przekaza witascicielowi)
- rozbiérka przepustéw z PCV i betonowych (materiat do dysppagwestora)
- transportem materiatow z rozbiorki

1.4.Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkich deteieli przyleglych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzamych robdt. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgom w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jedne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgoiwych roboty ziemne prowadaziecznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgwdnie z projektem na czas prowadzenia robotgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mizerzystpieniem do robdt jest zoboazany
sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr f0z.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca
bezpieczastwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgef dla pieszych i
dojazdu do posesji. Technologia rob6t i ich rodeeqz materialy zastosowane w projekcie nie wptyn
negatywnie ndrodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.7.0g06Ine wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw ST D-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

25



3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6ét zwrzanych z rozbiérk elementéw drég mi@ by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- koparki,

- ‘fadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody egizarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég  obejmupsungcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumensagrojektowa. Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera
dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowéjzynier maze polecé Wykonawcy sporgdzenie takiej
dokumentacji, w ktérej zostanie okleny przewidziany odzysk materiatdw. Roboty rozk@we mana
wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okéony w ST lub przez liyniera. Wszystkie elementy
mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowaniacdnych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie s{aic wlasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce oké&one w ST
lub wskazane przez igniera. Elementy i materialy, ktére zgodnie z S@jastic wlasnacia Wykonawcy,
powinny by usunite z terenu budowy. Doty (wykopy) powstale po rdzbé elementéw drog znajdap sé w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumendagjrojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny by
tymczasowo zabezpieczone. W szczegénnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej. Doty w
miejscach, gdzie nie przewiduje ¢siwykonania wykopow drogowych nale wypelni, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacgago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w ST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldgiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania. Zsgczenie
gruntu wypetniajcego ewentualne doty po useiyich elementach nawierzchni, i przepustéw powispetnia
odpowiednie wymagania oldlene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogolne”  pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég jest:
dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrzea, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i poeczy - m (metr),
dla przepustow betonowyckelbetowych - m (metr).

. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/magania ogéine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

przesortowanie materialu uzyskanego z rozhiérkcelu ponownego jejaycia, z utezeniem na poboczu —
miejsce wskaze Inwestor,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, umatiie,

rozebranie elementow przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zsgczeniem do uzyskania#<0.98 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzdkowanie terenu rozbiorki.

d) dla rozbiorki wjazdow:

reczne wygcie plyt , rozkucie i zerwanie innych materiatéw ,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrkcelu ponownego jegozucia, z ul@eniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki

10. PRZEPISY ZWIAZANE - Nie dotyczy
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE.
CPV —45112730-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru robdét (ST)aswymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru robét drogowygbrzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B
w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @getwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji b
wymienionych w pkt. 1. .

1.3. Zakres robé6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnypnzy budowie
chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnachi obejmup:
a) wykonanie wykopéw pod poszerzenie jezdni, chodmijezdy i rowy przydréne
b) roboty ziemne wykonywane koparkami przedgrczymi z transportem urobku
c) plantowanie, obrobienie na czysto skarp i dna wgkoprykonywanych mechanicznie
d) plantowanie, obrobienie na czysto skarp i kororgypaw
e) formowanie nasypow z ziemidgcej na odktadzie
f) zagsszczanie nasypow walcany=30.98 i &> 1.00
g) zagszczanie nasypOw zeggczarkamig> 0.98 i &> 1.00

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzdtu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdaanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchadan w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jdne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgoiwych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mrzerzysapieniem do robot jest zoboagany
sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr §@z.401) oraz uwzefini¢ ,informacje dotyczca
bezpieczastwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgef dla pieszych i
dojazdu do posesji. Technologia rob6t i ich rodeeqz materialy zastosowane w projekcie nie wptyn
negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngs albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetnigga warunki stateczioi i odwodnienia.

1.6.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami rowéw.

1.6.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.6.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.6.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysosmjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
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1.6.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakqrzekracza 3 m.

1.6.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.

1.6.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.6.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.6.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wpdo matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod ohzéniem.

1.6.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; mpapytrzymatcé na
sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.6.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.6.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one poza pasem robét drogowych.

1.6.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budomgsypéw oraz innych prac zawanych z tras
drogows.

1.6.15. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélona wg
Wzoru:

| :&
S
pdS
gdzie:
Os - oestos¢ objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, (Mgfn
Pas - Mmaksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrédona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 E{raca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z npBN-77/8931-12 [7], (Mg/).

1.6.16.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okflena
wg Wzoru:

U= %
le
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.6.17.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojri¢”1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puwlaw ST D-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podstaw podziatlu gruntéw i innych materiatow na kategge@ wzgtdem trudnéci ich odspajania
podaje tablica 1. W wymienionej tablicy oki@no przecitne wartdci gestcsci objetosciowej gruntow i
materiatow w stanie naturalnym oraz wspétczynnilgpulchnienia.

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 2.

Podziat gruntow pod wzgllem przydatngi do budowy nasypéw podano w ST D.-02.03.01, pkt 2

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty panyel do budowy nasypow mpfy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanawiadmiar ohgtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.
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Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie lzdac nadmiarem oljosci rob6t ziemnych,
zostaly za zgaod Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innym ni
budowa nasypéw lub wykonanie prac gi¢h kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia
réwnowane] obgtosci gruntéw przydatnych zaddet wiasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypokreslone w ST D.-02.03.01, pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terenéw na odklad naldo obowizkdéw
Zamawiajcego, o ile nie okigono tego inaczej w kontrakcie.dynier maze nakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzyddtnavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatléw redgorie wg [8]

Gestos¢ Przecitne (L
objetosciowa w| spulchnienie p
Kate- | Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w 9
goria naturalnym od pierwotnej
kN/m’ objetosci®)
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezleate 11,8 od5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplazine i plastycznel?,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darniriub korzeniami grubii do 30 mm 12,7 od 15 do 25
2 Torf z korzeniami grubdei do 30 mm 10,8 od 20 do 30

Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzeungztliem lub
odpadkami drewna

Zwir bez spoiwa lub matospoisty 16,7 od 15 do 25
16,7 od 15 do 25

Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potztear 18,6 od 20 do 30

Gleba uprawna z korzeniami grélsoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30

Torf z korzeniami grubdzi ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30

3 Nasyp zlealy z piasku gliniastego, pylu i lessu z gruzem,

ttuczniem lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30

Rumosz skalny zwietrzelinowy z ot@@ami o wymiarach d

40 mm 17,7 od 20 do 30

Glina, glina c¢zka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne,

bez gltazéw 19,6 od 20 do 30

Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6

Popioty lotne zleale 17,7 od 20 do 30
19,6

Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35

Nasyp zleaty z gliny lub itu z gruzem, tluczniem i odpadkami
drewna lub gltazami o masie do 25 kg, stamowni do 10%

objetosci gruntu 19,6 od 25 do 35
4 Glina, glina ctzka i ity matowilgotne, pétzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanegyimi do 10% ohjtosci
gruntu 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami ddkg0 16,7 od 25 do 35
ltotupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mmzgazami g
masie do 10 kg 19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaly 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg staneeyimi 10:-30%
objetosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 m 17,7 od 30 do 45
5 Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scemeatosviub W
blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Margle mekkie lub$rednio twarde stabo gkane 16,7
22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa mkka lub zbita 16,7
22,6 od 30 do 45
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Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6

ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czsciowo sypki 15,7 od 30 do 45
ltotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty niegkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45

6 Wapiea marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow gtéwnie skat osadowych o spojwie

7 krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapiea niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy niegkany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50

8 Wapier twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-krzenkomwym 25,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakéw skat gtoéwnie krystalicznych o speiwi
wapiennym lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50

9 Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapiea bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50
Granitsrednio i drobnoziarnisty %gg od 45 do 50

N S 25,5 od 45 do 50

Sjenitsrednioziarnisty 26.5 od 45 do 50
Gnejs twardy 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaty pokruszone %gg 83 f{g 38 28

10 | Granitognejs 26,5 od 45 do 50
Wapier krzemienisty i rogowy bardzo twardy %gg gg Zlg gg 28
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 25'5 od 45 do 50
Gabro 27.4
Gabrodiabaz i kwarcyt
Bazalt

1) Mniejsze wartéci stosowd przy obliczaniu iléci materialtdbw na warstwy nasypéw przed

zag:szczeniem, wksze wartéci przy obliczaniu olgjtosci i ilosci srodkéw przewozowych.
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Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegolnienie Jed- Grupy gruntow
Wiasciwosci nost | Niewysadzino | Watpliwe Wysadzinowe
ki we
1 Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty | - zwietrzelina |- glina piaszczysta zwzta, glina
- Zwir gliniasta zwigzta, glina pylasta zwrta
— pospétka |- rumosz - i, it piaszczysty, it pylasty
— piasek gliniasty bardzo wysadzinowe
gruby — zwir gliniasty |— piasek gliniasty
- piasek — pospotka - pwi, pyt piaszczysty
sredni gliniasta - glina piaszczysta, glina, glin
- piasek pylasta
drobny - it warwowy
- zuzel
nieroz-
padowy
2 Zawartd¢ czastek
<0,075 mm % |[<15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarngé bierna
Hio m [<1,0 >1,0 >1,0
4 Wska&nik  piaskowy > 35 od 25 do 35 <25
WP
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2 Sprat do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézse mazliwoscia korzystania z

nastpujacego spretu do:

tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

hydromechanizaciji itp.),

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce

transportu

odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, akbip
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grurigpycharki, zgarniarki, réwniarki, uydzenia do

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, t&mociagi itp.),
sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirbg dostosowany do kategorii gruntu

(materiatu), jego oljosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od ofdkei transportu. Wydajrig

srodkoéw transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i

wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegiexi transportu ponad walo zatwierdzone nie nmie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgzcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgzone odleghkxi nie zostaty wczaiej
zaakceptowane nagpnie przez layniera.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnaié¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinnydwicksze ni +

10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyctednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.
Szerokd¢ korpusu nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej nz  + 10 cm, a krawdzie korony
drogi nie powinny mié wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemadta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekracz@ cm przy
pomiarze tat 3-metrow, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni. W gruntach skalmstywymagania, dotyaeze réwndci powierzchni dna
wykopu oraz pochylenia i réwtoi skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplkt’ 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1CzynnGci wchodace w zakres sprawdzenia jdko wykonania robo6t oki&ono w punkcie 6 ST D-
02.01.01, D-02.03.01.
6.2.2.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien dygodny z
zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelni@e wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacii, taies
odrzucone. ¥ materiaty nie spetiage wymagé zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na vglsiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawoa jego koszt. Na pisemne wysienie Wykonawcy,
Inzynier maze uzna wack za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne uliestali zakres i
wielkos¢ potracen za obnkona jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@@magania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gminté

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikairtwernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Vgamia i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #veka piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni
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podatnych i podiza przez obeaizenie ptyh
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
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D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW
CPV —-45112730-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSiiykonania i odbioru rob6taswymagania dotyczxe
wykonania i odbioru wykopéwprzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @geiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtb
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnyclprzy budowie
chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach obejmup wykonanie wykopéw, w tym:
- wykonanie wykopow pod chodnik, jezdnkjazdy bramowe i rowy z transportem urobku
- wykonanie wykopow oraz przekopow koparkami prigalerczymi na odktad
- plantowanie, obrobienie na czysto skarp i dnaopgv wykonywanychegcznie i mechanicznie w gruncie
kat. I =1l
- reezne odkopanie kabli elektroenergetycznych NN eesekomunikacyjnych

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych robdt. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgom w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jedne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgmdnie z projektem na czas prowadzenia robotgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzystpieniem do robét jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr f0z.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca
bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgp dla pieszych i
dojazdu do posesji. Technologia rob6t i ich rodeefz materialy zastosowane w projekcie nie wptyn
negatywnie narodowiska

1.6. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntdw i innych materiatow na kategge@ wzgtdem trudnéci ich odspajania
podano w ST D-02.00.01, tablica 1. W wymienioneplity okreslono przecitne wartdci ggstoici
objetosciowej gruntow i materiatldw w stanie naturalnymospulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypow podano w ST D-02.03.01, pkt 2,
tablica 1.
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3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrellono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okééono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia robét podano w ST DE0@10pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoisha stateczn& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodgzewnynikajacych z nieprawidtlowego uksztattowania skarp wykaph,podcicia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki spos6b, aby grunty ozriym stopniu przydatrici
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w épasiemdliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktademstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odklad. O ilezymier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, zyaje
odpowiednio zabezpiec&yprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do gtbokdsci okoto 0,5 metra powrgj
projektowanych ragdnych robot ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbtaemnych powinno spetniavymagania,
dotyczice minimalnej wart&ci wskanika zagszczenia ), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartzi wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t nigrh

Minimalna wartdc¢ I dla:
Strefa Autostrad innych drog
Korpusu i drog ruch ckzki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo ackzki | od cigzkiego
Gorna warstwa o gruoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowynle spetniai wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy
1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oskagnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodpé $rodki w celu ulepszenia gruntu podi
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wabwskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o
ile nie ¢ okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia deepkaciji Irzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédbwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza 6i,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynn@éé budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduyj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
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6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowagodnéci z wymaganiami okigonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji promkej i ST. W czasie kontroli szczegdluwag; nalezy
zZwrock na:

a) odspajanie gruntdw w sposéb nie pogargaajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iggozakaczeniu,

d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-02.0p07.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pKdB.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacknicznej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacy, terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D.02.03.01. WYKONANIE NASYPOW
CPV-45112730-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTYSwvykonania i odbioru robot as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru nasypéwprzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w
Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument agetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Kb
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ziemnymtzy budowie
chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnachi obejmup:

- wykonanie nasypow

- formowanie nasypow z ziemidgcej na odkiadzie,

- formowanie nasypéw spycharkami

- plantowanie, obrobienie na czysto skarp i kororgypaw w gr. kat | - 11|

- zag:szczanie nasypow walcanyz0.98 i > 1.00

- zagszczanie nasypow zeggczarkamigd> 0.98 1 4> 1.00

- reczne formowanie nasypow na zjazdach z ziemidej na odktadzie oraz zasypki i obsypki z
transportem jej na budaw

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdaanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgozm w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jeEdne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufjowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgdnie z projektem na czas prowadzenia robotgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzystpieniem do robét jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ ,informacjc dotyczaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie mg/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
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2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav ST D-02.00.01

pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty do budowy nasyp6w podaje tablic
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipny spetnia wymagania okrdone w PN-S-

02205 [4].

Tablica 1. Przydatrig gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 [4].

Przeznacz- | Przydatne Przydatne Tresé

enie Z zastrzeeniami zastrzeenia

1. Rozdrobnione  grunfy- gdy pory w gruncie skalistym eba
skaliste mgkkie wypetnione  gruntem lub  materiatem
drobnoziarnistym
2. Zwietrzeliny i rumosze- gdy kgda wbudowane w miejsca suche I
. gliniaste zabezpieczone od wod gruntowych
1. Rozdrobnione grunty3. Ppiaski pylaste, piaskipowierzchniowych
skaliste  twarde _oOrazgliniaste, pyly  piaszczyste |1 do nasypow nie wipzych nk 3 m,
grunty kamieniste, pyly zabezpieczonych przed zawilgoceniem
zwietrzelinowe, rumosze|i;~ piaski préchniczne, |z — -
otoczaki _ o V\fythkiem pylastych piasi«'m' w miejscach suchych lub priejowo
2. Zwiry i pospotki, préchnicznych zawilgoconych
rowniez gliniaste .+ i| 5. Gliny piaszczyste, gliny |i
3. Piaski grubogrednio i| > e ""do nasypdw nie wsszvch nk 3 m:
drobnoziarniste, naturamglggfypylaste oraz inne o zabezpiecz)é)%ych prze&l\azsav)\//ilgoceniem lub

Na  dolne| i tamane LR —| ulepszeniu spoiwami

warstwy 4. Piaski gliniaste 6. Gliny piaszczyste zwirte,

nasypow | domieszlg frakeji | gliny zwiezte i gliny pylastd “oqv 7 wierciadio wody gruntowej znajduje $i

ponizej zwirowo-kamienistej zwiezte oraz inne grunty bpa arhokici wickszej od kapilarnési biernej

strefy (morenowe) o wskaniku gg:};lcy ptynneci w od 35 dq grynty podiga

przemarzanif réznoziarnis-téci U=15 0 - - -

a 5. Zuzle wielkopiecowe (7.  Wysiewki kamienne;t?a?gﬁggzggeé&c’datm na rozpad -aczne
inne metalurgiczne  Zegliniaste o zawartwi frakcji y y - -
starych zwatéw (powgej | ifowej ponad 2% - gdy wolne przestrzenie zostawypetnione
5 laf) materiatem drobnoziarnistym
6. Lupki przywegtowe - gdy zalegaj w miejscach suchych luba $
przepalone _ 8. Zuzle wielkopiecowe i inngizolowane od wody
7. \Wysiewki kamienne bmetalurgiczne z  nowedo
zawartdci frakcji itowej | studzenia (do 5 lat)
ponizej 2% 9. lHolupki  przyweglowe

nieprzepalone
10. Popiotly lotne i mieszaniny
popiotowozuzlowe
] 1. Zwiry i pospotki gliniaste
1. Zwiry i pospotki 2. Piaski pylaste i gliniaste
2. Piaski grubo §rednio- | 3. Pyly piaszczyste i pyty
zZiarniste 4. Gliny o granicy ptynngi |- pod warunkiem ulepszenia tych gruntpw

Na  gorne 3. Hotupki przyweglowe| mniejszej ni 35% spoiwami, takimi jak: cement, wapno

warstwy na-| przepalone  zawierge|5. Mieszaniny popiotoworaktywne popioty itp.

sypow  w[mniej niz 15% ziarn| zuzlowe z wegla kamiennego

strefie mniejszych od 0,075 mm| 6. Wysiewki kamienng

przemar- 4. Wysiewki kamienne pgliniaste o zawartei frakcji |="drobnoziarniste i nierozpadowe: straty m

zania uziarnieniu odpowiadaj | itowej >2% do 1%
cym  pospotkom  lub7, Zuzle wielkopiecowe i inng- o wskaniku NaSNOSCi W10
Zwirom metalurgiczne

8. Piaski drobnoziarniste

w

wykopach i - gdy @ ulepszane spoiwami (cementgm,

miejscach [ Grunty niewysadzinowe | Grunty watpliwe i | wapnem, aktywnymi popiotami itp.)

zerowych wysadzinowe

do

gtebokdsci

przemarzani

a
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrellono w ST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobér sprztu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #dych rodzajéw gruntdéw, orientacyjne dane przy daboisprztu
zag:szczajcego. Sprat do zagszczania powinien lgyzatwierdzony przez kyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gjprzagszczajcego wg [8]

Grunty niespoiste: piaskizwiry|Grunty spoiste: Mieszanki gruntowe
Dzia- |Rodzaj spretu pospotki pyly, ity z mah zawartdcia frakcji
anie kamienistej
Sprz-tu grubai¢ warstwyl(liczba grubai¢ warstwyfliczba grubai¢ warstwyfliczba
w cm przejazdow w cm przejazdow w cm przejazdow
g 1. Walce gtadkie od 10 do 20 od 4 do 8 od 10 do 20 od 4 do 8 od 10 do 20 od 4 do 8
N 2. Walce okotkowane - - od 20 do 30 od 8 do 12 od 20 do 30 od 8 do 12
g 3. Walce ogumio
S (samojezdne
% przyczepne) od 20 do 40 od 6 do 10 lod 30 do 40 od 6 do 10 od 30 do 40 od 6 do 10
4.  Plytki  spadaice
(ubijaki) - - od 50 do70 od2do4 od 50 do70 od2do4
g 5. Szybko uderzage
N ubijaki od 20 do40 od 2 do4 od 10 do20 od2do4 od 20 do30 od2do4
Q 6. Walce wibracyjne
g lekkie (do 5 ton)
< srednie (5-8 ton) od 30 do50 od3do5 - - od 20 do40 od3do5
a cigzkie (> 8ton) od 40 do60 od3do5 od 20 do30 od 3 do4 od 30 do50 od3do5
A 7.|Pli)l/<ty wibracyjne od 50 do80 od3do5 od 30 do40 od 3 do4 od 40 do60 od 3do5
ekkie
cigzkie od 20 do40 od5do8 - - od 10 do20 od5do8
od 30 do60 od 4 do 6 od 20 do30 od 6 do8 od 20 do40 od 4 do 6

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0210pkt 5.
5.3. Wykonanie nasypoéw
5.3.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okékone w ST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Zaggszczenie gruntéw w podta nasypow

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntow rodzimych, zaleg@ajch w gornej
strefie podiga nasypu, do gbokadsci 0,5 metra od powierzchni terenuzdie wartcs¢ wskanika zagszczenia
jest mniejsza i okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie
zostato spetnione.
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Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie mag by¢ oshagnigte przez

bezpdrednie zagszczanie podi, to naley podpaé srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajace
uzyskanie wymaganych wagt wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne warkei wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od

powierzchni terenu

Minimalna wartéc¢ | dla:
Nasypy Autostrad Innych drég
0 WYSOKGCi i drég ruch cizki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo cpzki od ciezkiego
do 2 metrow | 1,00 0,97 0,95
ponad 2 metry] 0,97 0,97 0,95

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podia nasypow

Jezeli nasyp ma bybudowany na powierzchni skaty lub na innej glapgi@wierzchni, to przed przygtieniem
do budowy nasypu powinna onacbgozdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15 cm, w celu

poprawy jej powizania z podstagymasypu.
5.3.2.Wybor gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow

Wybér gruntéw i materiatéw do wykonania nasypowvpoen by dokonany z uwzghbnieniem zasad

podanych w punkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow

5.3.3.1.0g0Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podiwnego, ktére

okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzgdhieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpazez
Inzyniera.

W celu zapewnienia statecZed nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalerzestrzega

nastpujacych zasad:

a)

b)

<)

d)

e)

)

h)

Nasypy naley wykonywa& metod, warstwows, z gruntéw przydatnych do budowy nasypow. Nasypy
powinny by wznoszone rdwnomiernie na calej szerkwko

Grubas¢ warstwy w stanie lknym powinna b¥ odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i
sprztu wywanego do zagzczania. Przyspienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenoasipic
dopiero po stwierdzeniu przezzymiera prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

Grunty o r@nych wiaciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédma
calej szerokéci nasypu. Grunty spoiste najewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy
nasypu.

Warstwy gruntu przepuszczalnego mglevbudowywa poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego
ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4801%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie plaskirads
powinien by obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuesppdwinien by jednostronny, zgodny z
jego pochyleniem. Uksztattowanie powierzchni wagswowinno uniemaliwia¢ lokalne gromadzenie i
wody.

Jezeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powienix jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinyy liksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona
poza nasyp z zastosowanigaieku. Takie uksztattowanie gérnej powierzchni guuspoistego zapobiega
powstaniu potencjalnych powierzchnighogu w gruncie tworgzcym nasyp.

GOrne warstwy nasypu, o grudmd co najmniej 0,50 metra nalewykona z gruntéw niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczalda k" nie mniejszym od 8 m/dpbleeli Wykonawca nie
dysponuje gruntem o takich wtawosciach, Ireynier maze wyrazé zgod: na ulepszenie gornej warstwy
nasypu poprzez stabilizacgementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takimypadku jest konieczne
sprawdzenie warunku ®&oosci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie Kkorekty,
polegajicej ha rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

Na terenach o wysokim stanie woéd gruntowych orazemanach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubaci co najmniej 0,5 metra pouwgj najwyszego poziomu wody, nalg wykona z gruntu
przepuszczalnego.

Przy wykonywaniu nasypéw z popiotéw lotnych, warstpod popiotami, grubiei 0,3 do 0,5 m, naky
wykona z gruntu lub materialéw o daj przepuszczaldai. GOrnej powierzchni warstwy popiotu naje
nad& spadki poprzeczne 4%1% wedtug poz. .
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i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinieid bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier maze
dopuci¢ czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jego ezgibczenia przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wad dopuszczaly to
znaczy jest waksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nitnavaktad@& nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadzi w sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraigs z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymlgas@niem, poszczegoélne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu rob6t ziemnych powinny &ydéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego
odwodnienia, wedtug p. 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nzyepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia nashego. Jeeli
warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rse\estanie osusgyjej i zag:scic
w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypdéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tentpera przy ktérej nie jest nibwe osigniecie w
nasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntdw zamaezpch lub gruntdéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

W czasie diych opadéwsniegu wykonywanie nasypow powinnodbprzerwane. Przed wznowieniem
prac naley usuré $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jeeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzta, to nie pglgj przed rozmarznciem zagszczg
ani uktadé na niej nagfpnych warstw.

5.3.4.Zagzszczenie gruntu
5.3.4.1.0g0Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej radniu, powinna by zagszczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazapygacych warunkow.
Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liczlprzegé maszyny zagszczajcej zaleca si okresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w punkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartii, dotycace grubéci warstw r@nych gruntdw oraz liczby przejazdowzriych
maszyn do zagszczania podano w punkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna liyrowna wilgotndci optymalnej, z tolerangjod -
20% do +10% jej wartai.

Jezeli wilgotnos¢ naturalna gruntu jestzgza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20% jej wartdci,
to wilgotnas¢ gruntu naley zwiekszy przez dodanie wody.

Jezeli wilgotnosé gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o ponad 10% jej waéta, grunt naley
osusz¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, ewentualniekong drena z warstwy gruntu
przepuszczalnego. Sposbéb osuszenia przewilgocaregtu powinien b§ zaakceptowany przezayniera.

Sprawdzenie wilgotri@i gruntu naley przeprowadza laboratoryjnie, z ogtotliwoscia okreslona w
punkcie 6.3.2 i 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycice zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, gagzenie warstwy natg okresla¢ za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtdérnego rhoddksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poroéwnania pierwotnego i nego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], naley stosowd tylko dla gruntdéw gruboziarnistych, dla
ktérych nie jest mdiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [7].

Wskaznik zag:szczenia gruntdw w nasypach, cfomy wedtug normy BN-77/8931-12 [7], powinien
na catej szerolkimi korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.
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Tablica 4. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa autostrad innych drog

Nasypu i drég ruch ckzkii |ruch mniejszy od
ekspresowychbardzo agzki | cigzkiego

Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogpokasci
od powierzchni robét ziemnych:

- 2,0 m (autostrady) 1,00 - -
- 1,2 m (inne drogi) - 1,00 0,97
Warstwy nasypu na ¢bokasci  od -
powierzchni robét ziemnych porj: 0,97
- 2,0 m (autostrady) 0,97 -
- 1,2 m (inne drogi) - 0,95
Jezeli jako kryterium oceny dobrego zmgczenia gruntu stosuje ¢siporéwnanie wart@i modutdw
odksztalcenia, to waré stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrglonych zgodnie z
normy BN-64/8931-02 [6], nie powinna byicksza od 2,2.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcaga, to Wykonawca
powinien spulchri warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagci¢c. Jezeli
powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego ke zagszczenia, Wykonawca powinien
usura¢ warstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile Izynier nie zezwoli na ponowienie préby prawidiowego
zag:szczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.2.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakmi wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédna wymaganiami
okreslonymi w p. 2, 3 oraz 5.3 niniejszej specyfikagy idokumentacji projektowej.
Szczego6ln uwag: nalezy zwréck na:
a) badania przydatreci gruntéw do budowy nasypow,
b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegoélnych warstw nasypu,
¢) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.

6.2.2.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:
a) prawidtowaici rozmieszczenia gruntéw oadych wiaciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kadej warstwy,
¢) grubadici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowadzi nie rzadziej ni
jeden raz na 500 Twarstwy,
d) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych weptig3.3.1 poz. d),
e) przestrzegania ograniaz®kreslonych w p. 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotygz/ch wbudowania gruntéw w okresie
deszczéw i mrozow.

6.2.3.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdéonasypu

Sprawdzenie zggzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgagnevartcci
wskaznika zagszczenia d lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okréglonymi w p. 5.3.1.2 i p.
5.3.4.4. Do bigacej kontroli zagszczenia dopuszcza siparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia d powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12
[7], oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug noBhy64/8931-02 [6].

Zagzszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okéenia wartdci I,
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- jeden raz w trzech punktach na 2000 warstwy w przypadku okéenia pierwotnego i wtérnego modutu
odksztalcenia.

Wyniki kontroli zag:szczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywao dokumentow laboratoryjnych.

Prawidtowa¢ zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna bypotwierdzona

przez Irkyniera wpisem w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.0pk0Y.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny).
Objetos¢ nasypOw hdzie ustalona w metrach $eeennych na podstawie obliazez przekrojow

poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimegb poziom gruntu po uswmwiu warstw gruntéw
nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuje:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robét,,
- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
- zag:szczenie gruntu,
— profilowanie powierzchni nasypu,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacfnicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST D-02.00.01.
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D-04.02.01 PODSYPKA

CPV —45233222-1
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru robét (ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zaganych z wykonaniem dodatkowej warstwy podsypkiangportem
do miejsca wbudowaniarzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @geiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtb
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem dodatkowej warstwy podsypki , stargmych czs$¢ podbudowy pomocniczej pod chodnik z
piasku wg PN-B-11113:1996:2 gr. 5 cm gszrzonego mechanicznie zgodnie z PN-S-96102:199% ©®.98
Z transportem do miejsca wbudowania

1.4. Informacja o terenie budowy.

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pasgdvey drogi powiatowej nr 1153B. Wzdiudrogi,
réwnolegle do projektowanego chodnika zlokalizow@st nas{pujace uzbrojenie: kable energetyczne, kable
telefoniczne i si€ wodochgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska
Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkich deteieli przyleglych poses;ji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.
Na projekcie zagospodarowania wchaoan w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie edne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgoiwych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.
Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mrzerzysapieniem do robot jest zobosgany
sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0oz.1126).
Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegolnych robot
w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob@tdowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwvergii¢ ,informacje
dotyczica bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest zapewnienie praga dla
pieszych i dojazdu do posesji. Technologia robéh irodzaj oraz materiaty zastosowane w projeki@enptym
negatywnie ndrodowisko.
1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgmtapcych s:
- piaski,
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— zwir i mieszanka,

- geowtokniny,

— miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstwy podsypki powinngisie¢ naseépujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
Dis5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstay podsypki
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podtga.

Piasek stosowany do wykonywania podsypki paavirgpetnia wymagania normy PN-B-11113 [5]
dla gatunku 1 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwsgplii powinny spetnia wymagania normy
PN-B-11111 [3], dla klasy | i

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania warstwy odcingjej lub odgczapcej powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- walcéw statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@PQNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podiae gruntowe powinno spehdavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b rozktadane w warstwie o jednakowej grétip z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rednych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna byaka, aby po
jej zagz:szczeniu osignieto grubd¢ projektowan.

Nierowndaci lub zagebienia powstate w czasie zsgczania powinny kywyréwnywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lsbnizcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa podsypki powinnacbyag;szczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszczanie nalgy kontynuow& do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wediug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtugBr04481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley okreslaé
zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
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Wilgotnas¢ kruszywa podczas zesgczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10% jej wartzi. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wgsza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, widgotnos¢ kruszywa jest riisza
od wilgotnagci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i réwnomiernie wymiesza

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénlbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmogvavszystkie
wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i z@gczenia warstwy

podsypki podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow.

Lp. | Wyszczegolnienie
bada i pomiarow

Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

Szeroké¢ warstwy

10 razy na 1 km

Réwnd¢ podiuzna

co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwnd¢ poprzeczna

10razy na 1 km

Spadki poprzeczné

10 razy na 1 km

a (|l w[IN]|PF

Rzdne wysokéciowe

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drég ekspresowych
100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztaltowanie osi w plani

eco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drog ekspresowych
100 m dla pozostatych drog

7 Grubd¢ warstwy

Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej raz na 400 m
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 Zag:szczenie,
kruszywa

wilgotni@

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzagiziej nt raz na 600 fm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie naty wykona w punktach

gtdwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.ROWNas¢ warstwy

Nieréwnaci podtuzne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzy
4 metrow tata, zgodnie z norsBN-68/8931-04 [7].
Nieréwnaci poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzy

4 metrow tata.

Nieréwndci nie mog przekraczé 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne na prostych i tukach powinny4godne z dokumentacprojektows z tolerancj +

0,5%.
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6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraczal
cmi-2 cm.

6.3.6.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy podsypki, okleny wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeesporéwnanie wartei modutdw
odksztalcenia, to waré stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrglonych zgodnie z
normy BN-64/8931-02 [6], nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly badg& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotré
kruszywa powinna byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy podsypki.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fiwarstwy podsypki z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o grukoi i jakosci
okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji tedcznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaeaailgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalo@awierzchni drogowychZwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamanaawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloenawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i paeiprzez
obcizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnaawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabyrtgzu z zastosowaniem geotekstyliow, IBDiM, Warszawa
1986.
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D.04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
CPV-45230000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTYSwvykonania i odbioru robot as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zawianych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsgjmych
nawierzchniprzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @geiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtb
wymienionych w pkt 1

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
mechanicznym oczyszczeniem i skropieniem warstwskahkcyjnych przed ut@niem nasfpnej warstwy
nawierzchni jezdni

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzétu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgozm w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jedne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufjowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzysspieniem do robdt jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ ,informacjc dotycaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie mg/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1.4

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrig”1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pawdav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
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— uplynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5

— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-95[13,

— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §2],zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C72G2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. | Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno ky ustalone w zaleosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza reiagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych laelbetowych przy spetieniu tych samych warunkdwijggodano
dla zbiornikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnyciorelikach pionowych z
nalewaniem od dna.

Nie naley stosowad zbiornika walcowego leicego, ze wzgldu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatyk&jego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinriavipkonana z twardych
elementéw czyszazych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqeylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaigkkie elementy czyszarze i steyé do zamiatania. Zalecagsi
uzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,
— sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotek ¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni naleuzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna dy
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaje¢ na sprawdzanie i regulowanie rpsfacych
parametréw:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

- cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozugej lepiszcze,

— predkaosci poruszania siskrapiarki,

- wysokaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
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- dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienc¢byolowany termicznie tak, aby bylo rdawve zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozkladanie lepiszcza z tolerangj 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych
izolacje termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopgzdd dosipem
wody.

Emulsja ma@e by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkienie nie kyda korodowaly pod wplywem emulsji i nieetta powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu enpdgjinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemngzi nie wickszej ni 1 nT, a kada przegroda powinna ndiavykroje w dnie umaliwiajace
przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornikizeznaczone do transportu lub sktadowania emubsjiifny
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

0Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogdolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysiniluznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywpdd cinieniem. W miejscach trudno deghych
naley uzywat szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowtanpezpérednio przed
skropieniem warstwa powinna dgczyszczona z kurzu przyyciu spgzonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnathnczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyciu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagcweza z dysa rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny M@ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza TemperatufCj
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewniggej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powiby@apozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedby dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstw odparowania
wody z emulsji. W zatenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wiywca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowagmibbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkania wymaganej iléci lepiszcza w zabeosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byoparta na atestach producenta z tyrm, Wykonawca powinien
kontrolowa dla kazdej dostawy wisciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robét

S Kontrolowane Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza T
wiasciwosci wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa Lepkas¢ EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéa skropienia i ziycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkltadanego lepiszcza wedtug metody podanepracwaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@¢@magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiér robo6t w zakresie paten za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczeniezHaj niej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem woal lub wzyciem spezonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#icze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetaffltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniondUN do

nawierzchni drogowych
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10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie $db rozktadanego lepiszcza i kruszywa’. ZaleconeeprZGDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 129023)
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-94. IBDIM - 1994r.
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D.04.04.00. PODBUDOWA Z KRUSZYW.WYMAGANIA OGOLNE.
CPV-45230000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekaryania i odbioru rob6t (SThsvymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru robot zgg@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych
mechanicznie z transportem do miejsca wbudowaniy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr
2588B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji b
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robdt awanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechaniczniePMgS-96102:1997 i obejmuST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalpithnego mechanicznie

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, sigodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnica i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych[3

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@bane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkich deteieli przyleglych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzamych rob6t. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgom w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jedne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgmdnie z projektem na czas prowadzenia robotgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzystpieniem do robdt jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz" naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ ,informacjc dotyczaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowizkiem wykonawcy jest zapewnienie prdp dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagl#bt i ich
rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie mig/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.6.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganiadbw” pkt 1.4 oraz w ST dotygzych poszczegolnych
rodzajéw podbuddw z kruszyw stabilizowanych mectamie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stamithnego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiiz@go mechanicznie,

1.7. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid™1.5.
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2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krusgtabilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczicych poszczegoinych rodzajow podbudéw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmtainego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibz@®go mechanicznie,
.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé migdzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi nainys 1.

Frakcje
o0 _piaskowa iwirowa
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnicz (dolm warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekiszego ziarna
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.3.2.Wtasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.

Wymagania

Wyszczegolnienie

naturalne

Kruszywa

Kruszywa famane

Zuzel

wiasciwosci

Podbudowa

Zasadni
cza

Pomoc
-nicza

Zasadni-
cza

Pomoc-
nicza

Zasadni-
cza

Pomoc

nicza

Badania

wedhtug

Zawartdc ziarn mniejszyc
niz 0,075 mm, % (m/m)

nod 2
do 10

od 2
do 12

od 2
do 10

od 2
do 12

od 2
do 10

od 2
do 12

PN-B-06714-15
[3]

ZawartGé nadziarna
% (m/m), nie w¢cej niz

5

10

5

10

5

10

PN-B-06714-15
[3]

Zawartd¢ ziarn
nieforemnych

%(m/m), nie wgcej niz

35

45

35

40

PN-B-06714-16
[4]

Zawart@¢  zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), ni
wigcej niz

el

PN-B-04481 [1]

Wsk&nik  piaskowy  pg
pigcio-krotnym zagszczenid
metody | lub Il wg PN-B-
04481, %

od 30 do
70

od 30
do 70

od 30 dg
70

od 30 da
70

BN-64/8931-01
[26]

Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, ni
wiecej niz
b) scieralng¢ czesciowa po
1/5 petnej liczby obrotéw, ni
wiecej niz

11°

35

D

30

45

40

35

30

50

35

40

30

50

35

PN-B-06714-42
[12]

Nasikliwose, nie

wiecej niz

%(m/m),

2,5

PN-B-06714-18
[6]

Mrozoodpornéc, ubytek
masy po 25 cyklach zania-
nia, %(m/m), nie wjcej niz

10

10

10

PN-B-06714-19
[7]

Rozpad krzemianowyzela-

zawy hcznie, % (m/m), nig-

wigcej niz

PN-B-06714-37
[10]
PN-B-06714-39
[11]

10

Zawartag¢ zwiazkéw siarki wi
przeliczeniu na S %(m/m),
nie wigcej niz

PN-B-06714-28
[9]

11

Wskaznik noSnosci Wy mie-
szanki kruszywa, %, ni
mniejszy ni:

a) przy zagszczeniu ¢
1,00

b) przy zagszczeniu ¢

=

>

80
120

1,03

60

80
120

60

80
120

60

PN-S-06102[21]

2.3.3.Materiat na warstw odsiczapca

Na warstw odsiczajpca stosuje i
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajca
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Na warstw odcinajca stosuje i
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowtdknire o masie powierzchniowej povwgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wigiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanenarzzdnych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przezyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyntechanicznie
powinien wykazéa sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypamsa/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nboptymalnej,
b) rowniarek albo ukladarek do rozktadania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub g@nych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materiatow powinien odb§waie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podtaze pod podbudow powinno spetnia wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna bByutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania aglsprawdzé wzorem:

D
15 <5 (1)

d 85
w ktérym:
D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodgiolziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej,
w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podia, w milimetrach.
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Jeeli warunek (1) nie mge by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub
odpowiednio dobrangeowtoknirg. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek
gruntu, wyznacza siz warunku:

d
20 <12 2
090

w ktorym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥&ziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Og - umowna érednica poréw geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga s¢ na
geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno utiwia¢ nacigniecie sznurkdéw lub linek do

wytyczenia robot w odgpach nie wikszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalegy wytwarza w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblirfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnaébgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsidsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy
nie mae przekracza 20 cm po zaggzczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbroziazona w sposéb
zapewniajcy osiagniccie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sklada iz
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw kdmych wysokéciowych. Rozpocgie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (netoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosté& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestuza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdomieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadtd
mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiadd@ przyjetemu
poziomowi wskanika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna ldy utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboydany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstawviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Uziarnienie mieszanki
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Uziarnienie mieszanki powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. PrébKena
pobierg w sposéb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane hynierowi.

6.3.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€jLl0% -20%.
Wilgotnas¢ nalezry okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.3.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niesiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprze& na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegzmiaz na 5000 fy lub wedtug
zaleca Inzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena& za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego moduituE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E: < 22
Eq

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecém
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Szerokd¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.2.R6wna¢ podbudowy

Nieréwndci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.3.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhimpny by zgodne z dokumentacprojektovs,
Z tolerancy = 0,5 %.

6.4.4.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwicksze odchylenia od okilenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @bajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtornie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szer&ioprojektowanej o wicej nz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemydbudow
przez spulchnienie warstwy na pelgruba¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, do#@nie materiatu i powtdrne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy
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Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gkebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednidhsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghiu tych robo6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty
niezkezdne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawodlpidowy tylko wtedy, gdy zargénie nénaosci
podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robdt przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0(/@Pmagania ogélne” pkt 8.Roboty uznaje ga zgodne

z dokumentagj projektovs, ST i wymaganiami lzyniera, jeceli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbidr robot w zakresie patreh za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéxi objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w ST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stamtainego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébektgrun
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie zawartri zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie skiadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozagie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaie nasikliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozamaie mrozoodpordoi metod
bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei zanieczyszcze
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki metod
bromowa
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Ozm@iezrozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. OzmaieZcieralndgci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe. Badania
techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwatio nawierzchni drogowyclkZwir i
mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwala nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
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19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.
29.
30.

PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31.

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z thucznia kamiennego
Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie 4mska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie tmoaldksztatlcenia nawierzchni podatnych
podioza przez obeizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar r&enpawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiar&igiodatnych ugiciomierzem belkowym
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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D.04.04.01. PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

CPV-45230000-8
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngkenania i odbioru robot (SThsvymagania ogélne
dotyczice wykonania i odbioru robét zy@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa ndihego
stabilizowanego mechanicznjgrzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument aeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji b
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aganych z wykonywaniem
podbudowy z mieszanki kruszywa naturalnego 0 5 81grubdci 20 cm (15 cm na zjazdach zagczona dog)

> 0.98 ) z 30% dodatkiem kruszywa tamanego stabiliatej mechanicznie wg PN-S-96102:1997 gsagzona
do % > 1.0 wg BN-77/8931-12 z transportem do miejsca vaahia

Ustalenia zawarteasv ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidliog’ pkt 1.3.

1.4. Informacja o terenie budowy.

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzdtu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdaanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchadan w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie dne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgoiwych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mrzerzysapieniem do robot jest zobosgany
sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0oz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgdni¢ ,nformacje dotycaca bezpieczastwa i ochrony zdrowia”.

Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegtzbt i ich

rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie mg/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegaham@cznie - jedna lub wtej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowej.

1.6.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowaradzyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogb6lne wymagania dotygze robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsayymagania
0go6lne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej zskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/lulwiru, spetniajgca wymagania niniejszej specyfikacji i PN-
S06102:1997 pkt.2.3. Materiaty.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi nainys! 1.

Frakcje
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metadstabilizacji mechaniczne;j

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérrma warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolm warstve)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekiszego ziarna
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinéa wymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&@geamia ogéine”
pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyexce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-08®#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine”
pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podida

Przygotowanie podi@m powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podb. z kruszyw.
Wym. ogéine” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00d/P z kruszyw.
Wym. ogdlne” pkt 5.3.
oraz opracowani zatwierdzon recepi.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxe rozkladania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbadpvkruszyw.
Wym. ogéine” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wyiab odcinki prébne, zgodnie z zasadami dlarymi w
ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogbpkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowig&daymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podb. z kruszyw.
Wym. ogdlne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszZyymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysjpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogjdlpkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w 5104.04.00 ,Podb. z
krusz. Wym. og.” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddbua z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w ST D-04.04.00 ,Podb. z kru.
Wym. ogéine” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-04.04@@budowa z kruszyw. Wymagania ogoéine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomikruszywa natural.
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04P@@Ibudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 8.
Odbiér robo6t w zakresie paten za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platdoi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmaprawe podiaza,
— przygotowanie mieszanki kruszywa naturalnego zgodri?N-S-06102
— dostarczenie na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie roztgonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym#gania ogolne” pkt 10.
Normy: PN-B-11111, PN-B-11112, PN-B-11113, PN-S-06102
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D-04.07.01 PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO

CPV-45230000-8
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyania i odbioru robot (ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgdanych z wykonywaniem podbudowy z betonu asfaltmveg
transportem do miejsca wbudowapiay budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Kb
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t azwanych z wykonywaniem
podbudowy zasadniczej jezdni z betonu asfaltowgrgbaici 7 cm po zagszczeniu wg PN-S-96025:2000 dla
KR2 z transportem mieszanki do miejsca wbudowapiay budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr

2588B w Sejnach.

Podbudow z betonu asfaltowego moca wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyc pétsztywnych”, IBDIM - 1997 [10] wg ponszego

zestawienia:

Poréwnanie klasyfikacji ruchu wedtug dotychczasoavegowego Katalogu

Katalog typowych konstrukcji jezdni podatny

1983

IiKatalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych

kategoria ruchu

liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob

kategoria ruchu

liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob

Rs (lekkaosredni)

13+ 24

R, ($redni)

25+ 70

KR2

13+ 70

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska.
Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkich deteieli przyleglych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzamych robdt. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych

zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgom w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jedne. Przy

zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych

gestorami sieci.

roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu

geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgdnie z projektem na czas prowadzenia robotgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzystpieniem do robdt jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).
Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych

66




(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ ,informacjc dotyczaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegtzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie mb/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Podbudowa z betonu asfaltowego - warstwagagzonej mieszanki mineralno-asfaltowej, ktéra @tan
fragment nénej czsci nawierzchni drogowe.

1.6.2. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfalioo uziarnieniu réwnomiernie stopniowanym,
utozona i zagszczona.

1.6.3. Podlze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.6.4.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Ilgtmi rozpuszczalnikami.
1.6.5.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.6.6. Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwaniai skltadowania, padaw ST D-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [5].
Rodzaje stosowanych asfaltow w zalgci od kategorii ruchu podano w tablicy 1.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania PN-S-96504:1961 [8] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.

Dla kategorii ruchu KR 1-2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laborategg i za zgod
Inzyniera.Sktadowanie wypetniacza powinnc lzagodne z PN-S-96504:1961 [8].

2.4. Kruszywo
W zaleznosci od kategorii ruchu naky stosowa kruszywa podane w tablicy 1.

Skladowanie kruszywa powinno odbyivasie w warunkach zabezpieczajych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do podbudpWwetonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2
1 Kruszywo tamane  granulowane oraz  zwykle
wyprodukowane ze wszystkich rodzajéw skat litychzykl. I, 11, Il
Z surowca sztucznegeugzle), wg PN-B-11112:1996 gat. 1,2
2 Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 kl. I, 1l
3 Grys izwir kruszony wg WT/MK-CZDP 84 KL 1, 1, 1
gat. 1, 2
4 Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1, 2
5 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,
zastpczy,
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratotipgly z odpylania, popioty lotne |z
drogowego wegla kamiennego
6 Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002(U) 50/70

1) Stosunek piasku famanego do naturalnego w nriesezaineralnef 1

2) Stosunek wypetniacza podstawowego do pydiv

2.5. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96173:1974 [6].
2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okétone w WT.EmA-
94 [11].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego pmmi wykazé sig
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgkliym lub ciglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
— skrapiarek,
— walcéw stalowych gtadkich lekkich lub zgggczarek,
— samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeyptaow

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Asfalt

Asfalt naley przewozt¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].
4.2.2 Wypelniacz

Woypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu matevialpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdéw.

4.2.3.Kruszywo
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Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymanteruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi wypdasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimew przekracz& 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca s stosowanie samochodéw termoséw z podwdjn§aidanami skrzyni wypoganej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MMymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej d warstwy podbudowy

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafldaboratoryjnych i
prébki materiatéw pobrane w obedgolnzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze skfadnikow mieszanki,
— doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okresleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaeoic sii w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do podbudowy z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawagci asfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2. Razdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maiingch do podbudowy z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawddiasfaltu

Kategoria ruchu
Wymiar oczek KR 1-2
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
0/25
Przechodzi przez:
315 100
25,0 83+100
20,0 68+90
16,0 58+83
12,8 45+73
9,6 40+67
8,0 34+59
6,3 25+47
4,0 1735
2,0
(zawart@c¢ frakcji grysowej) (65+83)
0,85 1025
0,42 7+18
0,30 6+15
0,18 5+13
015 5+12
0,075 4_7
Orientacyjna zawartd asfaltu w
mieszance mineralno-asfaltowej, Po, 3,8+4,8
m/m
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maieej 6-25 mm do podbudowy z betonu

asfaltowego dla KR 1-2

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohpodbudowy z betonu asfaltowego przedstawiono na

rysunkach 1 .

Skifad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lugtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhislymagania podane w tablicy 3 Lp:@.
Wykonana warstwa podbudowy z betonu asfaltowegaompmwspetnia wymagania podane w tablicy 3

Lp. 7+9.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulgtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie skfadnikéw, ich wysuszenieymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikéw i

gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z racept
Dopuszcza gi dozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptaéci w zaleznosci od

temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wdflie przeptywomierza,

lecz nie wecej niz £ 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b gmedni, z uktadem termostatowania,

zapewniaicym utrzymanie stalej temperatury z toleranep’ C.
Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pawé wynost:

dla asfaltu 50/70 145C - 165 C

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i podbudowy z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2
1 Uziarnienie mieszanki, mm 0/12,8; 0/16; 0/20; 5)f2
0/31,5
2 Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si
3 Stabilng¢ wg Marshalla w temperaturze 60, kN =8,0
4 Odksztatcenie wg Marshalla w temp.°€) mm 1,5+4,0
5 Wolna  przestrze w  prébkach  Marshalla
zag:szczonych 2 x 75 udenze% viv 4,0+ 8,0
6 Wypetnienie wolnej przestrzeni w  probkgeh75,0
Marshalla, %
7 Grubdg¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe]j o
uziarnieniu:  cm
-0/12,8 3,5+5,0
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-0/16 4,0+ 5,0
- 0/20 5,0+6,0
- 0/25 8,0+ 10,0
-0/31,5 9,0+ 16,0
8 Wskanik zag:szczenia warstwy, % =98,0
9 Wolna przestraew warstwie, % v/v 45+9,0

1) oznaczony wg wytycznych - IBDiIM, Zeszyt nr 48

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemdrdodaniu wypetniacza uzyskata
wiasciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wecej niz 3¢° C
od maksymalnej temperatury mieszanki mineralnokaste;.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynasi 125’ C - 165 C.

5.4. Przygotowanie podida

Podiae pod warstw podbudowy z betonu asfaltowego powinnd bwyprofilowane, réwne, ustabilizowane i
nosne.

Powierzchnia podita powinna by sucha i czysta.

Przed roztaeniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-ésfedj, podide naley skropt emulsy
asfaltowy lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w ST. Zalecane $lu asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego,aleznoici od rodzaju podtza pod podbudog wynosz 0,3 -
1,0 kg/nf.

Powierzchnie czolowe wtazow, wpustéw itp. adzer powinny by pokryte asfaltem lub materialem
uszczelniggcym, okrélonym w ST i zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Podbudow z betonu asfaltowego naleskropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed ufniem
nastpnej warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiegnmigpohczenia mgdzywarstwowego, w ikxi
ustalonej w ST.

Zalﬁ]gane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptamza z asfaltu uptynnionego wyna<z,3 - 0,5
kg/nt.

Skropienie powinno hy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymodparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzetdaevynosi co najmniej:

- 8 h przy ildci powyzej 1,0 kg/mM emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2hprzyildci 0,5 - 1,0 kg/remulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przystapienia do roboét

Podbudowa z betonu asfaltowegozmdy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia ygaidoby byta nie sza
od 5 C. Nie dopuszcza eiukladania podbudowy z mieszanki mineralno-asfadfowodczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru V16 m/s).

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstawi wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevedsfaltowej
podano w tablicy 5.
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Tablica 5. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 probki
2 Sklad mieszanki mineralno-asfaltowajprobka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
3 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy k&ej zmianie
6 Temperatura  sktadnikow  mieszanki
mineralno-asfaltowej dozor cagly
7 Temperatura  mieszanki  mineralné&azdy pojazd przy zatadunku i w czasie wbudowywania
asfaltowej
8 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowgj jw.
9 Wiasciwosci probek mieszankKi
mineralno-asfaltowe;j pobrane;j \ieden raz dziennie
wytworni

6.3.2.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badé uziarnienia mieszanki mineralnej natepobra& po wymieszaniu kruszyw, a przed podaniem
asfaltu. Krzywa uziarnienia powinnadbggodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjnej.

6.3.3.Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej poleta wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[7].Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjm z toleranc okreslona w tabl. 4.

6.3.4.Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.
6.3.5.Badanie wisciwosci wypetniacza
Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ wiasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.3.
6.3.6.Badanie wiéciwosci kruszywa
Z czestotliwoscia podam w tablicy 5 naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.4.
6.3.7.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki minerastaltowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaltowe] polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczaemaperatura powinna byzgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.8.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury. Dokta@dn@omiaru + 2° C. Temperatura powinna &yzgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie i ST.

6.3.9.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemirualnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.10.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych metadMarshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci podbudowy z betonu asfaltowego
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltosvpgdaje tablica 6.

Tablica 6. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltosveg
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Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 Réwnd¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o dhégbl km

3 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

4 Rzdne wysokéciowe | pomiar rzdnych niwelacji podtnej i poprzecznej oraz usytuowania osi wed
warstwy

5 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

6 Grubd¢ wykonywanej 3 razy (w osi i na brzegach warstwy) co 25 m
warstwy

7 Ztacza podtane i poprzeczne | cata diugoziacza

8 Krawedz, obramowanig cata dtugéc¢
warstwy

9 Wyglad warstwy ocena ggta

10 Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o diugoi do 1000 m

11 Wolna przestrzew warstwie | jw.

12 Grubd¢ warstwy jw.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy
Szerokdé¢ podbudowy powinna lgyzgodna z dokumentagcprojektows, z tolerangi =5 cm.
6.4.3.Réwnac¢ podbudowy

Nieréwndici podtuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/8931904ie powinny by wieksze ni
12 mm.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukamhinny by zgodne z dokumentagcjprojektows, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangi + 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie powinna bysytuowana zgodnie z dokumentagjojektovs, z tolerangj =5 cm.
6.4.7.Grubcg¢ podbudowy

Grubai¢ podbudowy powinna lédyzgodna z grubieia projektows, z toleranci £10 %.
6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne

Ztacza podbudowy powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgado osi.
6.4.9.Krawedzie podbudowy

Krawedzie podbudowy powinny kiyréwno obcéte lub wyprofilowane i pokryte asfaltem.
6.4.10.Wyglad podbudowy

Podbudowa powinna miejednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszpzh st i
spekanych.

6.4.11.Zagszczenie podbudowy i wolna przestize

Zagzszczenie i wolna przestniz@odbudowy powinny byyzgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/0@magania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z betonu asfaltowego.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badaniazachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

Odbioér robot w zakresie paten za wady hdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsgi podano w ST D--00.00.00 ,Wym. ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatéw,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredei urzzdzer obcych,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzdnogowychZwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa faendo nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa rate do nawierzchni drogowych. Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftddakowanie, znakowanie i transport

5. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogow

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upigme AUN do nawierzchni drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszankenaiimo-bitumiczne. Badania

8. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniaczi&any do mas bitumicznych

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i kat

10.2. Inne dokumenty

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM - 1997

11. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994

12. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego sumwc
skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych

13.Zasady projektowania betonu asfaltowego ogksdonej odpornei na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modutu sztywfm mieszanek mineralno-bitumicznych mefqoetzania pod obgieniem statycznym.
IBDIM - Zeszyt 48/1995
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D - 05.03.01 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef\Sa wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki kamignne

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obguijaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robptzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w
Sejnach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem nawierzchni kostkowych - z kostki kammej nieregularnej.Nawierzchnie z kostki kamienne;j
nieregularnej giyta zostanie na powierzchniach jezdni szer. 30Wymiary kostki 8 i 10

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bewmpyil dostatecznie réwna, przystosowana do
szybkiego ruchu samochodowego.

1.4.2.Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktérej waestoieralna jest wykonana z kostek kamiennych.

1.4.3. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgg§ pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrig¢”1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padayv ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Kamienna kostka drogowa
2.2.1 Klasyfikacja

Kamienna kostka drogowa wg PN-B-11100 [8] jestseteana do budowy nawierzchni z Kkostki
kamiennej wg PN-S-06100 [11] oraz do budowy navdlent z kostki kamiennej nieregularnej wg PN-S-96026
[12]

W zaleznosci od ksztattdw rozrinia sk trzy typy kostki:

- regularn,
- rzedows,
— nieregularg.

Rozr&nia sk dwa rodzaje kostki regularnej: normalrtacznikows.

W zaleznoéci od jakaci surowca skalnegazytego do wyrobu kostki rozedia sk dwie klasy kostki: |, II.

W zaleznosci od doktadnéci wykonania rozrénia sk trzy gatunki kostki: 1, 2, 3.

W zaleznosci od wymiaru zasadniczego - wysdkokostki, rozr@nia st nastpujace wielkgci (cm):

- kostka regularna - 12, 14, 161 18,
— kostka nieregularna- 5, 6,8 10.

2.2.2.Wymagania

Surowcem do wyrobu kostki kamiennej zastosowaney pealizacji zadaniaasskaly magmowe.
Wymagane cechy fizyczne i wytrzymétiowe przedstawia tablica 1.
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Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzynsalowe dla kostki kamiennej

Lp. | Cechy fizyczne Klasa Badania
i wytrzymatdciowe I I wedtug
Wytrzymata¢ na $ciskanie w stanie PN-B-04110
1 . . .. 1160 120
powietrzno-suchym, MPa, nie mniegn [3]
Scieralng¢é na tarczy Boehmeg PN-B-04111
2 o 0,2 0,4
w centymetrach, nie wtej niz [4]
Wytrzymatc¢ na uderzenie (zwztosc), PN-B-04115
3 . . ST 12 8
liczba uderzg, nie mniej nk [5]
4 Nasikliwos¢ woda, w %, nie wecej niz | 0,5 1,0 PN-B-04101 [1]
5 Odpornéé¢ na zamraanie nie bada & | catkowita | PN-B-04102 [2]

2.2.3.Ksztalt i wymiary kostki regularnej

Kostka regularna normalna powinna tiesztalt szécianu.
Kostka regularnatznikowa powinna migksztatt prostopadkeianu.
Ksztalt kostki regularnej normalnejacznikowej przedstawia rysunek 1.

A - normalna B -dcznikowa

o | %L

Rysunek 1. Ksztalt kostki regularnej normalnejczinikowej

Wymagania dotyece wymiaréw kostki regularnej normalnepcinikowej przedstawia tablica 2.

Tablica 2. Wymiary kostki regularnej normalnejéznikowej oraz dopuszczalne odchyiki

Wielkos¢ Dopuszczalne odchytki dla
Wyszczegolnienie (cm) gatunku (cm)

12 14 16 18 | 1 2 3
Wymiar a 12 14 16 18 |+0,5 |+0,7 +1,0
Wymiar b 18 21 24 27 |+0,7 [+£10 |x1,2
Stosunek pola powierzchni dolnej
(stopki) do goérnej (czota), nle - - - 1,0 0,8 0,7

mniejszy nk

Nieréwnaici powierzchni gérnej

(czota), nie wiksze nk - - - - +0,4 |04 |+0,6

Wypuktos¢ powierzchni boczne|,

nie wieksza nk - - - - 0,4 0,8 0,8

Nieréwna¢ powierzchni  dolng

(stopki), nie weksza nk } - - - +0,4 |nie bada si

Pekniecia kostki - - - - niedopuszczalne




Krawedzie co najmniej jednej powierzchni kostki gatunkipowinny by bez uszkodze Pozostale
krawedzie kostki mog mie¢ uszkodzenie diugai nie wigkszej ni pot wymiaru wysokéci kostki (a), natomiast
taczna ich dtugé¢ nie powinna przekraczavymiaru wysokéci kostki (a).

Kostki gatunku 2 i 3 magmie¢ uszkodzenia kragdzi powierzchni czotowej o dlugoi nie wigkszej
niz pot wymiaru wysokeéci kostki (a), natomiastitzna ich dtugéc nie powinna przekraczavielkosci wymiaru
wysokdaici kostki (a).

Uszkodzenia ktoregokolwiek z nagokostki gatunku 1 i naky powierzchni gornej (czota) kostki
gatunku 2 i 3sniedopuszczalne.

Szerokd¢ lub gebokas¢ uszkodzenia kragdzi lub naray nie powinna by wieksza nk 0,6 cm.

2.2.5.Ksztalt i wymiary kostki nieregularnej

Kostka nieregularna powinna nii&sztatt zblzony do prostopadizianu. Ksztatt kostki nieregularnej
przedstawia rysunek 3.

Rysunek 3. Ksztalt kostki nieregularnej

Wymagania dotyeze wymiaréw kostki nieregularnej przedstawia tablic

Uszkodzenie krawdzi powierzchni gornej (czota) oraz ich szer@kd glebokas¢ nie powinny by
wigksze nk podane dla gatunku 2 i 3 kostki regularnej.

Dopuszcza siuszkodzenie jednego naspowierzchni gornej kostki o @lokasci nie wigkszej niz 0,6
cm.

Tablica 4. Wymiary kostki nieregularnej oraz dopirstne odchyiki

Wielkos¢ Dopuszczalne odchytki dla
Wyszczegoblnienie (cm) gatunku

5 6 8 10 1 2 3
Wymiar a 5 6 8 10 |+1,0 |+1,0 +1,0
Stosunek pola powierzchni dolnej
(stopki) do gornej (czota), w cm; - - - 0,7 0,6 0,5

nie mniejszy m

Nieréwndici powierzchni gornej
(czota),w cm, nie wiksze ni

Wypukios¢ powierzchni bocznej,
w cm, nie weksza nk

Odchytki od kta prostegd
krawedzi  powierzchni  gérngj
(czota), w stopniach, nie wksze| "
niz

Odchylenie od réwnolegsoi
ptaszczyzny powierzchni dolnejw +6 +8 +10
stosunku do goérnej, w stopniagh,
nie wieksze nk

2.3. Krawezniki

Krawezniki kamienne stosowane do obramowania nawierzkbsikowych (na drogach zamiejskich),
powinny odpowiadawymaganiom wg BN-66/6775-01 [15].

Wykonanie krawznikdw kamiennych powinno odpowiadl&wymaganiom podanym w ST D-08.01.02
~Krawezniki kamienne”.
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2.4. Cement

Cement stosowany do podsypki i wypetnienia spawipien by cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [9].
Transport i przechowywanie cementu powinny bgodne z BN-88/6731-08 [13].

2.5. Kruszywo
Kruszywo na podsypki do wypetniania spoin powinno odpowigdaymaganiom normy PN-B-06712

[7].

Na podsypk stosuje & mieszank kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, azaprawy
cementowo-piaskowej o frakcji od 0 do 4 mm.

Zawarté¢ pytdw w kruszywie na podsypkcementowa=wirowsa i do zaprawy cementowo-piaskowej
nie maze przekracza3%, a na podsypkewirows - 8%.

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkévkdjiggrupy frakcji).

Pozostate wymagania i badania wg PN-B-06712 [7].

2.6. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowskpiaej, powinna odpowiadawymaganiom
PN-B-32250 [10]. Powinna to byvoda ,odmiany 1”.

Badania wody naly wykonywa':
- w przypadku nowegérddta poboru wody,
- w przypadku podejrzedotyczcych zmiany parametrow wody, np. @menia, zapachu, barwy.

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin @ggnych w nawierzchniach z kostki kamiennej
powinna by stosowana na gero i odpowiadd wymaganiom normy BN-74/6771-04 [14] lub aprobaty
technicznej.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych ipeem wykazé sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz/gatowywania podsypki cementowo-piaskowej,
— ubijakoéw rcznych i mechanicznych, do ubijania kostki,
— wibratorow ptytowych i lekkich walcéw wibracyjnyclp ubijania kostki po pierwszym ubicigcznym.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrnejdkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozigdowolnymisrodkami transportowymi.

Kostke regularm i rzedows naley uklada& na podiodze obok siebie tak, aby wypenitagcat
powierzchng srodka transportowego. Na tak atmej warstwie naley bezpdrednio uktadé nastpne warstwy.

Kostke nieregulara przewozi st luzno usypan. tadowanie ¢czne kostek regularnych iedowych
powinno by wykonywane bez rzucania. Przgyaiu przenénikéw tamowych, kostki regularne i ¢dowe
powinny by podawane i odbieraneaznie.

Kostke regularm i rzedowa nalery ustawi@ w stosy. Kostk nieregulara mozna skladowéa w
pryzmach.

Wysoka¢ stosu lub pryzm nie powinna przekragcdam.

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportowymi w warunkach zabezpiegaah je
przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podbudowy

Jezeli w dokumentacji projektowej lub SST przewidziangkonanie nawierzchni z kostki kamiennej
na podbudowie np. z chudego betonu, gruntu stalimego cementem, tlucznia itp. to warunki wykoaani
podbudowy powinny odpowiadavymaganiom zawartym w odpowiednich ST:

— D-04.05.01 Podbudowa z gruntu lub kruszywa stadlanego cementem,
— D-04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego.

5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni kostkowych stosugekeawezniki betonowe uliczne, betonowe drogowe
i kamienne drogowe, odpowiadag wymaganiom norm wymienionych w pkt 2.3.

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien¢bygodny z dokumentagj projektows, SST lub
wskazaniami layniera.

Ustawienie krawznikbw powinno by zgodne z wymaganiami zawartymi w ST D-08.01.02
~Krawezniki kamienne”.

5.4. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej ;ma stosowé jeden z nagpujacych rodzajow
podsypki:

— podsypka cementowaairowa, cementowo-piaskowa,
— podsypka bitumicznawirowa,
- podsypkazwirowa lub piaskowa.

Rodzaj zastosowanej podsypki powiniert kgodny z dokumentagprojektova, SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Wymagania dla materiatéw stosowanych na podsymikwvinny by zgodne z pkt 2 niniejszej OST oraz
z PN-S-96026 [12].

Gruba¢ podsypki powinna byyzgodna z dokumentacprojektows i SST.

Wspoitczynnik wodnocementowy dla podsypki cementpieskowej lub cementowsairowej,
powinien wynosi od 0,20 do 0,25, a wytrzymatonasciskanie R= 10 MPa, Bs = 14 MPa. Podsypka
bitumicznozwirowa powinna by wykonana zezwiru odpowiadaicego wymaganiom PN-S-96026 [12],
zmieszanego z emudsjasfaltows szybkorozpadow w ilosci od 10 do 12% ekaru kruszywa, spetniaga
wymagania okrdone w WT.EmA-94 [19].

5.5. Ukladanie nawierzchni z kostki kamiennej
5.5.1.Ukfadanie kostki nieregularnej

Kostke mozna uktada w rézne desenie:
— desé rzedowy prosty, ktéry uzyskujeesprzez uktadanie kostki ¢dami prostopadtymi do osi drogi,
— desa rzedowy ukgny, ktory otrzymuje si przez uktadanie kostki gdami pod tem 45 do osi drogi,
- des@& w jodetke, ktory otrzymuje si przez uktadanie kostki pochem 45 w przeciwne strony na kdej

potowie jezdni,

- desé tukowy, ktory otrzymuje si przez uktadanie kostki w ksztalcie tuku lub innyakywych.

Desaé nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej paaimnby¢ dostosowany do wiellkkoi kostki.
Przy r&nych wymiarach kostki, zalecagsuktadanie jej w formie desenia tukowego, ktory @agm nie
wymaga przycinania kostek przy kresikach.

Szeroké¢ spoin médzy kostkami nie powinna przekraézd2 mm. Spoiny w gsiednich rezdach
powinny s¢ mijaé co najmniej o 1/4 szerokoi kostki.

Kostka uyta do ukladania nawierzchni powinnaé¢bjgdnego gatunku i z jednego rodzaju skat. Dla
rozgraniczenia kierunkéw ruchu na jezdni, powiniei utozony pas podtny z jednego lub dwéch ¢dow
kostek o odmiennym kolorze.

5.5.2.Ukfadanie kostki regularnej

Kostka regularnadazie uktadana:
- w rzedy poprzeczne, prostopadte do osi drogi,
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Desd nawierzchni z kostki regularnej powinienébgostosowany do wymiaréw kostki. Kostkizduo
wysokdsci kostki od 16 do 18 cm powinny byktadane w rady poprzeczne. Kostkrednie o wysokéci od 12
do 14 cm oraz kostki mate, o wysdkood 8 do 10 cm, magby¢ ukladane w rgdy poprzeczne, w gy ukasne
lub w jodetk;.

Uktadanie kostek przy krawmikach wymaga stosowania kostek regularnygbzaikowych dla
uzyskania mijania gispoin w kierunku podinym.

Warunki uktadania kostki ezlowej g takie same jak dla kostki regularnej.

Kostke rzedows uktada st w rzedy poprzeczne prostopadie do osi drogi. Dopuszezaildadanie
kostek w rzdy ukasne lub jodelk.

5.5.3.Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne riglstosowa w nawierzchniach z kostki na zaprawie cementowej
w odlegtaci od 10 do 15 m oraz w takich miejscach, w ktoryeystpuje dylatacja podbudowy lub zmiana
sztywndaci podiaza.

Szczeliny podine naléy stosowa przy sciekach na jezdniach wszelkich szerétiooraz pérodku
jezdni, jezeli szerokéc jej przekracza 10 m lub w przypadku uktadania eaxdhni potow szerokdci jezdni.

Przy ukfadaniu nawierzchni z kostki na podbudokétonowej - na podsypce cementoivarowe]j z
zalaniem spoin zapramwcementowo-piaskoyy szczeliny dylatacyjne warstwy jezdnej nglevykonywa nad
szczelinami podbudowy. Szeragkoszczelin dylatacyjnych powinna wynésid 8 do 12 mm.

5.5.4.Warunki przysipienia do rob6t

Kostke na zaprawie cementowo-piaskowej i cementawoowe] mazna ukladé bez srodkéw
ochronnych przed mrozem,z@i temperatura otoczenia jest °€5lub wyzsza. Nie nalgy uktad& kostki w
temperaturze T lub nizszej. Jeeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje sv granicach od 0 do #6, a w nocy
spodziewane asprzymrozki, kostk nalezy zabezpieczy przez nakrycie materialem o zlym przewodnictwie
cieplnym.Swiezo wykonam nawierzchn na podsypce cementowvirowej nalezy chronté w sposéb podany
w PN-B-06251 [6].

5.5.5.Ubijanie kostki

Sposéb ubijania kostki powinien bygostosowany do rodzaju podsypki oraz materiatwglipetnienia
spoin.

a) Kostke na podsypcewirowej lub piaskowej przy wypetnieniu spoitwirem lub piaskiem naly ubija
trzykrotnie.

Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek w ypodsi wypetnienie dolnych egci spoin
materiatem z podsypki. Obnie kostki w czasie pierwszego ubijania powinnmest od 1,5 do 2,0 cm.

Utozorma nawierzchng z kostki zasypuje simieszanin piasku izwiru o uziarnieniu od 0 do 4 mm,
polewa wod i szczotkami wprowadza esikruszywo w spoiny. Po wypetnieniu spoin trzeba ieaxchni
oczysci¢ szczotkami, aby kala kostka byta widoczna, po czym riglgrzystpi¢ do ubijania.

Ubijanie kostek wykonuje siubijakami stalowymi o gizarze okoto 30 kg, uderzgj ubijakiem kada
kostke oddzielnie. Ubijanie w przekroju poprzecznym prowissk od kraveznika dosrodka jezdni.

Drugie ubicie nalgy poprzedat uzupetnieniem spoin i palavoda.

Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierzdtostkowej do wymaganego przekroju
poprzecznego i podimego jezdni. Zamiast trzeciego ubijaniazma stosowa watowanie walcem o masie do
10 t - najpierw w kierunku podimym, pos¢pujac od kraveznikéw w kierunku osi, a nagtnie w kierunku
poprzecznym.

b) Kostke na podsypcezwirowo-cementowej przy wypetnianiu spoin zapsasementowo-piaskoay nalezy
ubija¢ dwukrotnie.

Pierwsze mocne ubicie powinno ngmt przed zalaniem spoin i spowodaivabnizenie kostek do
wymaganej niwelety.

Drugie - lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenigjamej powierzchni kostek do wymaganego
przekroju poprzecznego jezdni. Drugi ubicie ppgje bezpérednio po zalaniu spoin zaprawementowo-
piaskowy. Zamiast drugiego ubijania moa stosowawibratory ptytowe lub lekkie walce wibracyjne.
¢) Kostke na podsypce:wirowej przy wypetnieniu spoin maszalewows nalezy ubijac trzykrotnie. Spoiny

zalewa s po catkowitym trzykrotnym ubiciu nawierzchni.

Kostki, ktére pkna podczas ubijania powinny bywymienione na cale. Ostatniakz kostek na
zakaczenie dzialki roboczej, przy ubijaniu najezabezpieczy przed przesusciem za pomag np. belki
drewnianej umocowanej szpilkami stalowymi w padio

5.5.6.Wypeinienie spoin

Zapraw; cementowo-piaskognalery zastosowana jezdni z uwagi na da spadki.

80



Wypetnienie spoin zapraw cementowo-piaskoav powinno by wykonane 2z zachowaniem
nastpujacych wymaga:
- piasek powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.5,
— cement powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.4,
— wytrzymatci¢ zaprawy naciskanie powinna wynoéinie mniej nk 30 MPa,
— przed rozpooxiem zalewania kostka powinnadgczyszczona i dobrze zwilna wod z dodatkiem 1%
cementu w stosunku aitpsciowym,
— glebokas¢ wypetnienia spoin zaprawcementowo-piaskoyvpowinna wynosi okoto 5cm,
— zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wyipedpoiny i tworzy monolit z kostk.

Jesli Inzynier zadecyduje dopuszcza sitypetnienie spoin piaskiem.
Wypelnianie spoin przez zamulanie piaskiem powirng wykonane z zachowaniem ngstjacych
wymaga:
- piasek powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.5,
— w czasie zamulania piasek powiniert lmpficie polewany wog aby wypetnit catkowicie spoiny.

5.6. Piekgnacja nawierzchni

Sposbéb pielgnacji nawierzchni zaly od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypk

Piekgnacja nawierzchni kostkowej, ktérej spoinyveypetnione zaprasvcementowo-piaskoavpolega
na polaniu nawierzchni wadw kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jejstatej wilgotndci przez okres
jednej doby. Nagpnie nawierzchri nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywéaw statej wilgotnéci przez okres 7
dni. Po uplywie od 2 do 3 tygodni - w zatesci od warunkéw atmosferycznych, nawierzehnalezy oczysci¢
doktadnie z piasku i mma odda do ruchu.

Nawierzchnia kostkowa, ktdrej spoiny zostaty wypehe piaskiem i pokryte warsgwpiasku, mana
odda natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wyaepoiny i po kilku dniach piggnacg nawierzchni
mozna uzné za ukaczon.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Rodzaj i zakres badadla kostek kamiennych powinien byggodny z wymaganiami wg PN-B-11100

[8].

Badanie zwykie obejmuje sprawdzenie cech zgnnych i dopuszczalnych odchytek, podanych w
tablicach 2, 3, 4.

Badanie pelne obejmuje zakres badania zwyklegoz osprawdzenie cech fizycznych i
wytrzymatasiciowych podanych w tablicy 1.

W skfad partii przeznaczonej do badaowinny wchodzi kostki jednakowego typu, rodzaju klasy i
wielkosci. Wielkos¢ partii nie powinna przekracz®00 ton kostki.

Z partii przeznaczonej do badaaleey pobr& w sposob losowy prokkskiadajca sie z kostek
drogowych w liczbie:

- do badania zwyktego: 40 sztuk,
— do badania cech podanych w tablicy 1: 6 sztuk.

Badania zwykte nalsy przeprowadza przy kadym sprawdzaniu zgodda partii z wymaganiami
normy, badanie petne przeprowadzarszadanie odbiorcy.

W badaniu zwyklym parti kostki naley uzna za zgoda z wymaganiami normy, jeli liczba sztuk
niedobrych w zbadanej #oi kostek jest dla poszczegdlnych sprawdaavna lub mniejsza od 4.

W przypadku gdy liczba kostek niedobrych dla jeginsprawdzenia jest gksza od 4, cat parti
nalezy uzna za niezgodqz wymaganiami.

W badaniu petnym, pagtikostki poddaa sprawdzeniu cech podanych w tablicy 1, fmalazn& za
zgodry z wymaganiami normy, jeli wszystkie sprawdzenia dadavynik dodatni. Jeeli chocia jedno ze
sprawdzé da wynik ujemny, catparte nalezy uzn& za niezgodmz wymaganiami.

Badania pozostatych materiatéw stosowanych do wsk@ nawierzchni z kostek kamiennych,
powinny obejmowa wszystkie wtaciwosci, ktére zostaty okidone w normach podanych dla odpowiednich
materiatdéw wg pkt od 2.3 do 2.7.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Sprawdzenie podsypki
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Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jepdmgici z dokumentagj projektows oraz z
wymaganiami okrdonymi w p. 5.4.

6.3.2.Badanie prawidtowsri uktadania kostki

Badanie prawidtow&ti uktadania kostki polega na:
— zmierzeniu szerokgi spoin oraz powizania spoin i sprawdzeniu zgodobz p. 5.5.6,
— zbadaniu rodzaju i gatunkuytej kostki, zgodnie z wymogami wg p. od 2.2.2 dd.2,
— sprawdzeniu prawidtowigi wykonania szczelin dylatacyjnych zgodnie z 3.3.

Sprawdzenie vaizania kostki wykonuje siwyrywkowo w kilku miejscach przez agiziny nawierzchni
i okreslenie czy wizanie odpowiada wymaganiom wg p. 5.5.

Ubicie kostki sprawdza giprzez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysbkib cm ubijaka o
masie 25 kg na poszczegdlne kostki. Pod wptywenegak uderzenia osiadanie kostek nie powinné by
dostrzegane.

6.3.3.Sprawdzenie wypetnienia spoin

Badanie prawidtowsri wypetnienia spoin polega na sprawdzeniu zgédirowymaganiami zawartymi
w p. 5.5.6.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje eb najmniej w piciu dowolnie obranych miejscach na
kazdym kilometrze przez wykruszenie zaprawy na déggmkoto 10 cm i zmierzenie eblokdsci
wypetnienia spoiny zapraw a przy zaprawie cementowo-piaskowej i masie zalesy - réwnie przez
sprawdzenie przyczepém zaprawy lub masy zalewowej do kostki.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.R6wnasé

Nieréwndci podiwzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrowy fata lub planografem, zgodnie z nogm
BN-68/8931-04 [18].
Nieréwndci podiuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektow z tolerancy + 0,5%.
6.4.3.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢dnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+1 cmi-2 cm.

6.4.4.Uksztattowanie osi

Os$ nawierzchni w planie nie nie by przesunita w stosunku do osi projektowanej oceéj niz + 5
cm.

6.4.5.Szerok@¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o widcej niz + 5 cm.
6.4.6.Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédigoodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.4.7.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw wykonanej nawierzchni z kostek kamiesiny
przedstawiono w tablicy 5.

Tablica 5. Cgstotliwos¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni

Lp. | Wyszczegdlnienie badd Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw

1 | Spadki poprzeczne - €0 20m

2 | Rzdne wysokéciowe S

3 Uksztaltowanie osi w planie| - JW.

4 Szeroké¢ nawierzchni - j.w.
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5 Grubd¢ podsypki Razna400 m2

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostkikienne;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem podsypki nzdedo robét ulegaicych zakryciu. Zasady ich odbiora s
okreslone w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki kamiennej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie rohot,
— dostarczenie materiatéw,
- wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,
- pielegnacg nawierzchni,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04101
2. PN-B-04102

Materiaty kamienne. Oznaczanieakégio$ci woda

Materiaty kamienne. Oznaczanie wwodporngci metod
bezpdredni

Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratgici nasciskanie
Materialy kamienne. Oznaczaneieralngci na tarczy
Boehmego

3. PN-B-04110
4. PN-B-04111

5. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie mytratgici kamienia na
uderzenie (zwgztosci)
6. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
7. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
8. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytiiu. Sktad, wymagani
i ocena zgodrii
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
11. PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie zstikko kamiennej.
Warunki techniczne
12. PN-S-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie zstkko kamiennej

nieregularnej. Wymagania techniczne i badania pdhjorze

13. BN-69/6731-08
14. BN-74/6771-04
15. BN-66/6775-01

Cement. Transport i przechowywani
Drogi samochodowe. Masa zalewowa
Elementy kamienne. Krgwiki uliczne, mostowe i drogowe
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16. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne mggania
i badania

17. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza

18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&®no nawierzchni
planografem i tat

10.2. Inne dokumenty
19. Warunki techniczne. Drogowe emulsje asfadt@nA-94. IBDIM - 1994 r.
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D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
CPV-45230000-8

1. WSTEP

Przedmiot ST

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTYSwvykonania i odbioru robot as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robdt zgdanych z wykonywaniem nawierzchni z mieszanek raine —
bitumicznych z transportem do miejsca wbudowagmizy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr
2588B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Kb
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem nawierzchni jezdni z mieszanek mimgrat bitumicznych z warstwécieralm asfaltow gr. 5
cm wg PN-96025:2000 dla KR2uwzgkdniajac informac§ o asfaltach wprowadzonych natnPN-EN
12591:2002(U)wraz z transportem do miejsca wbudowania orazlaegupionows wlazéw kanatowych

Uwaga:

- Przed uléeniem warstwyscieralnej jezdni na styku warstwycieralnej przyklei tasme Laterbit lub
réwnowanag.

- Przed utéeniem warstwyscieralnej jezdni naley wykona mechaniczne oczyszczenie i skropienie warstw
konstrukcyjnych przed uleniem nasfpnej warstwy nawierzchni jezdni zgodnie z SST DDGA1.
Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego moa wykonywé dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyc pétsztywnych”, IBDIM - 1997 [10] wg ponszego
zestawienia:

Porownanie klasyfikacji ruchu wedtug dotychczasowegowego Katalogu

Katalog typowych  konstrukcji  jezdni Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnydh
podatnych, 1983 potsztywnych
liczba osi obliczeniowych liczba osi obliczeniowych
kategoria ruchu 100 kN/pas/dob kategoria ruchu 100 kN/pas/dob
R3 (lekkosredni) 13+ 24 KR2 13+ 70
R, ($redni) 25+ 70

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzdtu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska.

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkich deteieli przyleglych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych robdt. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.
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Na projekcie zagospodarowania wchgom w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jedne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgdnie z projektem na czas prowadzenia robétgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzystpieniem do robdt jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ ,informacjc dotyczaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegzbt i ich
rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie mig/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypea mineralnego o oldlenym skladzie i
uziarnieniu.

1.6.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka minaranodpowiedni iloscia asfaltu, wytworzona w
okreslony sposéb, spetniaga okrélone wymagania.

1.6.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfalioo uziarnieniu rownomiernie stopniowanym,
utozona i zagszczona.

1.6.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czytmdawana do lepiszcza w celu zkgézenia jego
przyczepnéci do kruszywa.

1.6.5. Podioze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.6.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.6.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.6.8. Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wym. ogélnakt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wym. ogdine” plg.1
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [5] uwazglniajac
informacg aktualizacyjl o asfaltach wprowadzonych nagi@N-EN 12591:2002(U).
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowé asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacija projektowa lub ST przewiduje steaoie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi posiadaproba¢ technicza wydar przez upowaznion jednostk.
Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano Wliey
li2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [8] dla
wypetnhiacza podstawowego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [8].
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat: kl. I,II; gat.1,2
- magmowych jw.
- przeobraonych jw.
- osadowych
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe |jw.
stalownicze)
) z surowca naturalnie rozdrobnionego jw.
2 Kruszywo tamane zwykite wg PN-B-11112:1996 ki;Igat.1,2
3 Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL 1, I
4 Grys izwir kruszony wg WT/MK-CZDP 84 KLLII; gat.1,2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, zagpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratorium drogowego popioty lotne z wgla
kamiennego
7 Asfalt drogowy 50/ 70,
wg PN-EN 12591:2002(U)
8 Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES80 AB,C,
DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak
dla kl. I; gat. 1

2) tylko dolomity kl.I, gat.1 w iléci = 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymiseywami, w iléci = 100%,

m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowmez ograniczenia ikziowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatbw do warstwyzudej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu

asfaltowego
Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2
1 Kruszywo famane granulowane wg PNiB-
11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat:
- magmowych kl. 1,II; gat.1,2
- przeobraonych jw.
- osadowych jw.
b) z surowca sztucznegazugle pomiedziowe |jw.
stalowniczey
¢) z surowca naturalnie rozdrobnionego jw.
2 Kruszywo famane zwykie wg PN-B-11112:1996 kl;Igat.1,2
3 Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 kl. I, 1l
4 Grys izwir kruszony wg WT/MK-CZDP 84 kLLILIIG gat.1,2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,zagpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratorium drogowego popioty lothe z wgla
kamiennego
7 Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002 50/ 70
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8 Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES80 AB,C,
DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2) stosunek wypetniacza podstawowego do pytéw pianiby¢ = 1

3) za zgod lokalnych stib ochronysrodowiska

Dla kategorii ruchu KR 1-2 dopuszcza stosowanie wypelniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgoglInzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skiadowanie kruszywa powinno odbyivasie w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymag. okrélone w PN-C-96173:1974 [6].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okétone w WT.EmA-
94 [12].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wym. ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedigo powinien wykaza
sig mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- wytwoérni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgkliym lub cagtym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfsitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i cézkich stalowych gtadkich,
- walcéw ogumionych,
- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeyrow

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wym. ogOipie’4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT PAD IBDIM [1ljap w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypetniacz

Woypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu matevialpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Woypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdow.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantaruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.
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4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowyladowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna jprzykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimew przekracz& 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca si stosowanie samochodéw termoséw z podwéjndaidnami skrzyni wypoganej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Mymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki batldaboratoryjnych i
prébki materiatéw pobrane w obedgolnzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze skfadnikow mieszanki,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej whasciwosci | poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaefuic sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawasoi asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawéaciasfaltu

Kategoria ruchu
Wymiar oczek KR 1-2 |
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
ZawartGé asfaltu 0/16 lub 0/12,8[0/8 lub 0/6,3 )
Przechodzi przez:
20,0 100
16,0 85+100
12,8 70+100
9,6 62+94
8,0 56+87
6,3 15+76
4,0 35+:64
2,0 (36+65)
(zawart@c¢ frakcji grysowej)

0,85 26+50

0,42 20+39

0,30 17+33

0,18 13+24

0,15 12+22

0,075 7+11
Orientacyjna zawarté
asfaltu w mieszance mineralrno-
asfaltowej, %, m/m 5,0¢6,5
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki minalnej 0+16, 0-12,8 mm do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowegalla KR 1-2

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lngtalony na podstawie badprébek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhimymagania podane w tablicy 4 Ip-@
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w tablicy 4 Ip.

7+9.
Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego
Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2
1 Uziarnienie mieszanki, mm
0/12,8; 0/16;
2 Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga s¢
3 Stabilng¢ wg Marshalla w temperaturze 60, kN =55
4 Odksztatcenie wg Marshalla w temp. ° 6) mm 2,0:5,0
5 Wolna przestrzew probkach Marshalla, % v/v 1,5+4,5
6 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach Markh&lo 75,0:90,0
7 Grubd¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej o uziami: cm
- 0/6,3 1,5-4,0
-0/8 2,0:4,0
-0/12,8 3,5:5,0
- 0/16 4,0+5,0
- 0720 5,0:7,0
8 Wskanik zag;szczenia warstwy, % =98,0
9 Wolna przestrazew warstwie, v/v 1,5¢5,0

1) oznaczony wg wytycznych - IBDiIM, Zeszyt nr 48

2) probki zagszczone 2 x 50 udenze

3) probki zagszczone 2 x 75 udenze

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagdym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skltadnikéw, ich wysuszéanig/mieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltow@pzowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno
by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z racdpbpuszcza gidozowanie olgosciowe asfaltu, przy
uwzgkdnieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od temperatury. Tolerancje dozowania sktadnikdag
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wynosk: jedna dziatka elementarna wagi, wlylie przeptywomierza, lecz nie g¢gej niz £ 2 % w stosunku do
masy sktadnika. eli jest przewidziane dodanseodka adhezyjnego, to powinien oné¢byozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie. Asfalt w zbiorniku powiniendbggrzewany w sposoéb gredni,
z uktadem termostatowania, zapewsqigim utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pova wynost:

- dla asfaltu 50/ 70 14 + 160 C

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.
Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemndodaniu wypetniacza
uzyskata wiaciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wecej
niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabkfatowej.
Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynasi 135’ C + 165 C
- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.
Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakéebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz
o temperaturze nszej od wymaganej powinna bpotraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podida

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna bwyyprofilowane i rowne, bez
kolein. Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.
Nieréwndci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyicksze od 12 mm.

W przypadku gdy nieréwrci podiaza s wicksze od podanych, podie naley wyrowna poprzez
frezowanie lub utgenie warstwy wyréwnawczej.
Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, lg@d naley skropt emulsp
asfaltowy lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w ST. Zalecane $lu asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy5.

Tablica 5. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolep uptynniacza z asfaltu

uptynnionego

Lp.

Podiaze do wykonania warstwy z mieszanki betonu asfaltmve

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
lub uplynniacza z asfaltu uptynnionego  k§jm

Podtaze pod warstw asfaltovg

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0,7-1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0,5-0,7
3 Podbudowa z chudego betonu Ilub gruntu stabilinegel0,3-0,5
cementem
4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni
0,2-0,5

Powierzchnie czotowe krasmikéw, wtazéw, wpustdw itp. uadizen powinny by pokryte asfaltem lub
materialem uszczelniggym okrélonym w ST i zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Kazda utozorng warstwe nalezy skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dkeniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoggeaenia mgdzywarstwowego, w il&ci ustalonej w ST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 6.

Tablica6. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowep uptynniacza z asfaltu

uptynnionego

Pokczenie nowych warstw

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m

1 Podbudowa asfaltowa

2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub wzmacuiaj 0,3-0,5
3 Asfaltowa warstwa wizaca 0,1-0,3
4

Asfaltowa warstwdacieralna

Skropienie powinno kywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodgarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyggtzenia wynosi co najmniej:
- 8 h przy ildci powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,
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- 2h przyildci 0,5+ 1,0 kg/nf emulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy iléci 0,2+ 0,5 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przystapienia do roboét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ ukltadana, gdy temperatura otoczenia wgaidoby byta
nie nizsza od 8 C. Nie dopuszcza giuktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowpgdczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru V16 m/s).

Tablica 7.

Tolerancje zawa#mi sktadnikdw mieszanki

mineralno-asfaltowej wagm sktadu

zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkodaeekstrakciji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzc

nni

Lp | Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej drég o kategorii ruchu
KR 1-2
1 Ziarna pozostage na sitach o oczkagh(mm):
16,0; 12,8; +5,0
2 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0
3 Ziarna przechodge przez sito o oczkagéh(mm) 0,075 +2,0
4 Asfalt +0,5
5.8. Wbhudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadask wyposaona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektow.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnariysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.3.
Zagszczanie mieszanki powinno odbyivaie zgodnie ze schematem prgejwalca ustalonym na
odcinku prébnym.
Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej ng:
- dla asfaltu 50/70 13,

Zageszczanie naley rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zag:szczenia utgonej

warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwijzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wym. ogdlne” pkt 6

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania lepiszcza, wypetiacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki ndher-asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej
podano w tablicy 11.
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Tablica 8. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Wyszczegolnienie bada

Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba badana dziennej dzialce roboczej

QD

Lp.
1 Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 prébki
2 Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej pobrane| Iwprébka przy produkcji do 500 Mg
wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
3 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kadej zmianie
6 Temperatura skladnikow mieszanki mineralezor cagly
asfaltowej
7 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdggpojazd przy zatadunku i w czasie wbudowywan
8 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej Jw.
9 Wiasciwosci probek mieszanki mineralno-asfaltovej

pobranej w wytworni

jeden raz dziennie

6.3.2.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do bad@ uziarnienia mieszanki mineralnej

nafepobr& po wymieszaniu kruszyw, a przed

podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinn& bgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjne;.

6.3.3.Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej pole@ wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [7].
Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjm z tolerancj okreslona w tablicy 7.

6.3.4.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wiasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.3.5.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli ¢ whasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.4.

6.3.6.Badanie wiéciwosci kruszywa

Z czestotliwoscia podarn w tablicy 8 naley okresli¢ whasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.5.

6.3.7.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury skladnikéw mieszanki mineralsfaiowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczafeenperatura powinna Byzgodna z wymag.
podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.8.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

ST.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltquedgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadng¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna &ggodna z wymaganiami podanymi w recepcie i

6.3.9.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocwii@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.10.Whasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okrefla¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b zgodne z receptiaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkeiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaje tablica 8.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy
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Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentagcprojektows, z
toleranch =+ 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tej potazonej, nie ograniczonej krawnikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinbg¢ szersza z Kalej strony co najmniej o grubk®
warstwy na niej potaonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.ROWNGs¢ warstwy

Nierownaci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mmeraeg BN-68/8931-04 [9] nie
powinny by wieksze od 9.0 mm.

Tablica 9. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

pSi

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 Réwnd¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o diégol km

3 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvatjugcsci 1 km

4 Rzdne wysokéciowe warstwy [ pomiar ezinych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz usytuowania
wedhtug

5 Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

6 Grubd¢ wykonywanej warstwy | 3 razy (w 0si i na brzegachisuay) co 25 m

7 Zlacza podiane i poprzeczne cala diugoziacza

8 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

9 Wyglad warstwy ocena gijta

10 Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥@ego pasa o diugoi do 1000 m

11 Wolna przestrzew warstwie jw.

12 Grubg¢ warstwy jw.

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltoweg@dwnkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

cm.

O$ warstwy w planie powinna

6.4.7.Grubg¢ warstwy

byusytuowana zgodnie z dokumentapyojektowa, z toleranci = 5

Grubag¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerancj + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubigi projektowej do 2,5 cm.

6.4.8.Ztacza podhtine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kyprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmagta powinny
by¢ catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i wdzeniach w jezdni powinna wystav@+5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikbw powinny byéwno obcéte lub wyprofilowane oraz pokryte
asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjiednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszexych sg¢ i spekanych.

6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
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Zagzszczenie i wolna przestizew warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00M@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jedn. obmiarowjest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dot. podstawy platcippodano w ST D-00.00.00 ,Wym. ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzadzehr obcych i krawznikow,
— przyklejenie tdmy np. typu ,, laterbit”
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzdnogowych.
Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa faendo nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa rate do nawierzchni drogowych.
Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoviRakowanie, znakowanie i
transport

5. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogow

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upipme AUN do nawierzchni
drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszankenaiimo-bitumiczne. Badania

8. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniaczi&any do mas bitumicznych

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenanawierzchni planografem i
fata.

10.2. Inne dokumenty

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDIM - 1997

11. TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogoweck IBDiM 4/1993

12. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-94. IBDIM - 1994

13. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jdkbgrysow izwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego su@wc
skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych

14. Zasady projektowania betonu asfaltowego oekszonej odpornixi na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztalcenia i modutu sztywfm mieszanek mineralno-bitumicznych metqoketzania pod obgieniem statycznym.
IBDIM - Zeszyt 48/1995.
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D.05.03.23. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOW EJ

CPV-452333222-1
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyania i odbioru robot (ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgdanych z wykonywaniem chodnikéw i zjazdow o nawdérs z kostki
brukowej betonowejprzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Kb
wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robdt aganych z wykonywaniem
nawierzchni:
- wjazdéw bramowych kostki brukowej betonowej & cm na podsypce cementowo piaskowej 1 : 4
gr. 5 cm z wypetnieniem spoin piaskiem /kolor dgaednienia z inwestorem/
- chodnika z kostki brukowej betonowej gr. 6 cm nalgpgce cementowo-piaskowej gr. 5 cm z
wypetnieniem spoin piaskiem

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzdtu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja roboét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkich deteieli przyleglych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych rob6t. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchadan w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie dne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgoiwych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mrzerzysapieniem do robot jest zoboagany
sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgdni¢ ,nformacje dotycaca bezpieczastwa i ochrony zdrowia”.
Obowizkiem wykonawcy jest zapewnienie prgp dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagl#bt i ich
rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie mig/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana torne metod wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwpohiczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.6.2. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™.5.
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2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw ST D-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekkbgrikowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty techniczne;j.

2.2.2.Wyglad zewretrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.

Powierzchnia gorna kostek powinna¢hywna i szorstka, a krazie kostek rowne i proste, vekhigcia nie
powinny przekracza

— 2 mm, dla kostek o gruboi < 80 mm,

- 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

W kraju produkowaneaskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmgeh do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosz
- nadlugdci +3 mm,
— na szerokgci £ 3 mm,
- nagrubdci *5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju saary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i fmowy.

2.2.4.Wytrzymatc¢ nasciskanie

Wytrzymatc¢ na sciskanie po 28 dniachsrednio z 6-ciu kostek) nie powinna dymniejsza ni 60
MPa.Dopuszczalna najriza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna bynniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5.Nashkliwos¢

Naskkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynési
nie wigcej niz 5%.
2.2.6.0dporna¢ na dziatanie mrozu

Odporng¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinné bgdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250
[2].
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavanaia i odmraania prébek jest wystarczap, jeeli:
— prébka nie wykazujegkniec,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaéd probek nie zameanych nie jest wksze
niz 20%.

2.2.7.Scieralng¢
Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinnaasi
nie wiecej niz 4 mm.
2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej natg stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nisspéj niz
»32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewindpowiada wymaganiom PN-B-
19701 [4].

2.3.2.Kruszywo
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Nalezy stosowd kruszywa mineralne odpowiadap wymaganiom PN-B-06712 [3].Uziarnienie kruszywa
powinno by ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betej, przy zataonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji bet. tedsbruk. powinny odpowiadavymaganiom wg
PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje slodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, ziyoe z recept
laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wikszy wytrzymatd¢é, mniejsa nasakliwosé i wigksza
odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowdrawniki powinny zapewsi kostce trwale
zabarwienie. Powinny to Bybarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wpkije s¢ recznie. Jé&li powierzchnie g duze, a kostki
brukowe maj jednolity ksztatt i kolor, mzna stosowé& mechaniczne uazlzenia uktadajce. Uradzenie sktada

sie z wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgdago do przenoszenia z palety warstwy kostek na
miejsce ich uteenia. Uradzenie to, po skaczonym ukiladaniu kostek, moa wykorzystd do wymiatania
piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szamtkDo zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory
ptytowe z oston z tworzywa sztucznego. Do wyréwnania podsypkingostosow& mechaniczne usglzenie na
rolkach, prowadzone liniami na szynie lub keanikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymaitaici betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalne agtzenie pakuje je w
folie i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysmostanie.Kostki betonowe
mozna réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@PQNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podiae

Podiaze pod utagenie nawierzchni z beton. kostek brukowychzemstanowd grunt piaszczysty - rodzimy lub
nasypowy o WR 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejnéwierzchng z kostki brukowej przeznaczgn
dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiegchrusamochodowego, raga wykonywé bezpdrednio na
podiazu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym d&ieryGrunt podida powinien by jednolity,
przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami pazeania.

Podtaze gruntowe pod nawierzcknpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami oltomymi w
ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podzetie nawierzchni z kostki brukowej powinien ¢by
zgodny z dok. projektoay

Podbudow, w zalenosci od przeznaczenia, olagenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, z@o
stanowé:
- grunt ulepszony pospakodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
— kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane meiczare,
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— podbudowa tluczniowawirowa lubzuzlowa,

lub inny rodzaj podbudowy okienej w dokumentaciji projektowe;.

Podbudowa powinna by przygotowana zgodnie z wymaganiami dloaymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekkdnych mana stosowa krawezniki uliczne
betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy keamikbw zgodne z dokumentacjprojektovs lub
zaakceptowane przezzyniera.

5.5. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadaly wymaganiom PN-B- 06712 [3].Grufopodsypki
po zagszczeniu powinna zawigrasic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna bwilzona wod,
zag:szczona i wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattdw i kolorow produkowanych kostek, #we jest utezenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zaghkowanego przez hyniera.Kostk ukltada st na
podsypce cementowo-piaskowej lub padiopiaszczystym w taki sposéb, aby szczelinedny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaesagzeniu.Po ut@niu kostki, szczeliny natg wypemnit
piaskiem, a naspnie zami& powierzchn¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub
mechanicznych i przygbi¢ do ubijania nawierzchni.Do ubijania atmej nawierzchni z kostek brukowych
stosuje si wibratory plytowe z ostan z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przedkadzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie nale prowadzé od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunkurodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.Do gsarzania nawierzchni z betonowych kostek brukowych
nie wolno uywa¢ walca.Po ubiciu nawierzchni naje uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgmaietgnacji - mae by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t, Wykonawca powinien spravigzizy producent kostek brukowych posiada atest
wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST. Niezate od posiadanego atestu, Wykonawca powinieda od
producenta wynikéw bimcych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca si aby do badania wytrzymaid na
iciskanie pobiera 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dzigno&. 600 ni powierzchni kostek
utozonych w nawierzchni).Poza tym, przed prapstniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresi
wymaga podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badprzedstawia liaynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédna dokumentagj projektows i
odpowiednimi ST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega
na stwierdzeniu zgodso z dokumentagj projektova oraz pkt 5.5 niniejszej ST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brufohv polega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej ST:
— pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowei ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtowei wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przatly desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.Nieréwnaci podtwzne
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Nieréwndici podtwzne nawierzchni mierzone taiub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 [8] nie
powinny przekracza0,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektov z tolerancy + 0,5%.
6.4.3.Niweleta nawierzchni

R&nice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢dnymi projektowanymi nie powinny
przekracza* 1 cm.

6.4.4.Szeroké¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 5 cm.
6.4.5.Grubas¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédigoodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. Czstotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsrukowej, wymienionych w
pkt 6.4 powinna b§ dostosowana do powierzchni wykonanych robaét.

Zaleca s, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w @l bylty przeprowadzone nie
rzadziej nk 2 razy na 100 mnawierzchni i w punktach charakterystycznych dieetety lub przekroju
poprzecznego oraz wgizie tam, gdzie poleci hynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjkeestki brukowej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0QW§magania ogdlne” pkt 8.Roboty uznajec sia
wykonane zgodnie z dokumentagjrojektowa, ST i wymaganiami I, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wynikizgtywne.

Odbidr robot w zakresie paten za wady hdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podim,
— wykonanie dodatkowej warstwy podsypki gr. 5 cmasfu,
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
- wykonanie tawy betonowej z betonu kl. B15 pod ebaz
Zasady ich odbioruasokreslone w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— przygotowanie podia (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatdw,
— wykonanie dodatkowej warstwy podsypki z piaskusgem,
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4
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- ulozenie i ubicie kostki,
— wypeknienie spoin,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewgieralndci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwyktly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6 BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdBlementy nawierzchni drég, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i tat

101



D.06.01.01. BRUKOWANIE SKARP
CPV —45232452-5

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejlYSvykonania i odbioru robétaswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zagianych z wykonywaniem umocnienia wylatcieku przy budowie
chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument aeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji b
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z:
- umocnieniem wylotuscieku przez brukowanie kamieniem brukowcem na aaj@ cementowo —
piaskowej 1 : 2
- brukowaniem skarp i dna rowu na wlocie i wylociggpustow kamieniem brukowcem 16-20 cm na
podsypce cementowo — piaskowej 1:4 gr. 10 cm mEaszczelin zapraycementow

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzétu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzamych robdt. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgozm w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jedne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufjowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgdnie z projektem na czas prowadzenia robotgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mizerzystpieniem do robdt jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr f0z.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca
bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgp dla pieszych i
dojazdu do posesji. Technologia rob6t i ich rodeefz materialy zastosowane w projekcie nie wptyn
negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
1.6.1.R6w - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod

1.6.2. Darnina - ptat lub tana wierzchniej warstwy gleby, przéroetej i zwiazanej korzeniami innosci
trawiastej.

1.6.3. Darniowanie - pokrycie darminpowierzchni korpusu drogowego w taki sposob, abynitha do nigj
przyrosta.

1.6.4.Humus - ziemia rdinna (urodzajna).
1.6.5.Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem l zapewnienia dobrego wzrostu trawy.

1.6.6. Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otaczak) lub obrobiony wztalcie nieregularnym i
zaokgglonych krawdziach.
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1.6.7.Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w aaklie przemystowym, ktéry po zmontowaniu na
budowie stanowi umocnienie rowu l&bieku.

1.6.8. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgg pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojri¢”1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pamdav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarpetylopi niniejsz ST jest :
- bukowiec 16-20 cm,

- kruszywo,

- cement,

- zaprawa cementowa,

2.3. Brukowiec
Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104 [1].
2.4. Kruszywo

Zwir i mieszanka powinny odpowiaélavymaganiom PN-B-11111 [2].
Piasek powinien odpowiadlavymaganiom PN-B-11113 [3].

2.5. Cement

Cement portlandzki powinien odpowigdaymaganiom PN-B-19701 [7].
Cement hutniczy powinien odpowiadaymaganiom PN-B-19701 [7].
Sktadowanie cementu powinnodggodne z BN-88/6731-08 [10].

2.6. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnie rowéw i $ciekébw naley stosowd zaprawy cementowe zgodne z
wymaganiami PN-B-14504 [6] i PN-B-14501 [5].

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania umochienia powinien wykézik mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
- ubijakéw o ecznym prowadzeniu,

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport materiatdw
4.2.1.Transport brukowca
Brukowiec mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.
4.2.2 Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywaradmiernym zawilgoceniem.

4.2.3.Transport cementu
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Cement naley przewozé zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [10].
Do transportu mma przekazéaelementy, w ktdrych beton aginat wytrzymatas¢ co najmniej 0,75 R

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

0Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Brukowanie

Umocnienie brukowcem stosuje e siprzy nachyleniu skarp wgzym od 1:1,5 oraz w celu
zabezpieczenia przed silnym dziataniem strumieréjpiywapcej wody.

5.2.1.Przygotowanie podia
Podiare pod brukowiec naky przygotowa zgodnie z PN-S-02205 [8].
5.2.2.Podkiad

Podktad pod brukowiec stanowi podsypka cementowpiaskowa 1:4 gr. 10 cm na wénej
wyprofilowanym i zagszczonym podteu. Podige z grubszego kruszywa najeukiada ,pod sznur”,
natomiast z drobniejszego kruszywa,agego st wyrownywa przecaganiem taty, ,pod taf. Po ulaeniu
podkitadu nalgy go lekko uklepé, ale nie ubija.

5.2.3..Uktadanie brukowca

Brukowiec naley uktada na przygotowanym podkfadzie wg pkt 5.5.2. Brukametada si ,pod
sznur” nacigniety na palikach na wysoké od 2 do 4 cm nad projektowany poziom powierzchhitadanie
brukowca nalgy rozpoca¢ od uprzednio wykonanych oporéw-kraamikow. W przypadku gdy dokumentacja
projektowa takich oporéw nie przewiduje, nalev pierwszej kolejnéci, po linii obwodu umocnienia, ulg¢
brukowce najwgksze. Brukowiec nafgy uklad& tak, aby szczeliny adzy sisiednimi warstwami mijaty sii
nie przekraczaty 3 cm, a napkiszy wymiar brukowca byt skierowany w podkiad. Flozaeniu brukowca
szczeliny nalgy wypetniéc kruszywem i powierzchgiubi¢ do osiagnigcia wymaganego poziomu. W przypadku
uktadania brukowca na podkiadzie z kruszywa i mcsegzeliny nalgy doktadanie wypeldi mchem, a
nastpnie kruszywem i powierzchgiubi¢ do osagnigcia wymaganego poziomu.

W przypadku ukftadania brukowca na zaprawie cemerdpiaskowej rozieonej na podktadzie z
kruszywa, szczeliny natg wypeinic zapraw, cementowo-piaskogv o stosunku 1:2 lub zalazapravg
cementow. W okresie wiqzania zaprawy cementowo-piaskowej powierzetomuku naleéy ostont matami lub
warstwg piasku i utrzymywaw stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplkt' 6.
6.2. Kontrola jakosci brukowania
Kontrola cech geometrycznych i réwdedzabrukowania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp umocnionychearbrukowanie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0QW§magania ogoélne” pkt 8. Roboty uznaje: sia
wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pogyhe.

Odbior robot w zakresie paten za wady hdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.

104



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Cena wykonania 1frumocnienia skarp przez brukowanie obejmuije:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie i wbudowanie materiatow,

pielegnacja spoin,

uporzdkowanie terenu,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10.1. Normy

1.

10.

ONoar~WN

PN-B-11104
PN-B-11111
PN-B-11113
PN-B-14051
PN-B-14501
PN-B-14504
PN-B-19701
PN-S-02205
BN-88/6731-08

10.2. Inne materiaty

Materiaty kamienne. Brukowiec

Kruszywa mineralne. Kruszywo naltug do nawierzchni drogowychwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa relhe do nawierzchni drogowych. Piasek
Krawezniki i obrzeza betonowe

Zaprawy budowlane zwykie

Zaprawa cementowa

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgoécio

Drogi samochodowe. Roboty ziegnagania i badania

Cement. Transport i przechowyeani

12. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoweptglziemne.
13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@nsprojekt-Warszawa, 1979.
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D —06.02.01 PRZEPUST Z RUR PCV

CPV — 45233124-4
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru robét (ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot budowlanych zzanych z wykonaniem przepustéw z rur PCV SN6 pod
zjazdami oér. 40 cm oraz PCV SN8 @. 60 cm pod zjazdami na utid.e$na i Projektowan oraz wykonanie
zabezpieczekabli elektroenergetycznych rurami AROT PS-16@blktelekomunikacyjnych rurami AROT PS-
110 lub réwnowanymi- przy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Kb
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem i odbiorem przepustow rurowych z rur PEN6G osrednicy 40 cm pod zjazdami indywidualnymi
oraz PCV SN8 dr. 60 cm pod zjazdami na ulid-esna i Projektowan, z wykonaniem faw fundamentowych
zwirowych gr. 30 cm i szer. 80 cm z transportem kywg do miejsca wbudowania (fawy zagczone doglk>
0.98), obrukowaniem skarp wlotow i wylotéw kamienidorukowcem z rozebraniem istrieych przepustéw
rurowych oraz wykonanie zabezpieizekabli elektroenergetycznych rurami AROT PS-160 ablk
telekomunikacyjnych rurami AROT PS-110 lub réwnawgami

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzdtu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkich deteieli przyleglych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych rob6t. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgom w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jedne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgoiwych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgwdnie z projektem na czas prowadzenia robétgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzystpieniem do robét jest zoboazany
sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr f0z.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca
bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest zapewnienie prmp dla pieszych i
dojazdu do posesji. Technologia rob6t i ich rodeeqz materialy zastosowane w projekcie nie wptyn
negatywnie ndrodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
1.6.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zangkej obudowy konstrukcyjnej, shacy do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogovielgstuzacy do ruchu kotowego i pieszego.

1.6.2.Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcgmaavykonana jest z rur.

1.6.3.Przepust pod zjazdem — przepust (zwykle rurowy) yragidlzonym miejscem dogbu do drogi (zjazdem),
uzgodnionym z zasdzapcym drog.

1.6.4.Polietylen HDPE — wysokoudarowa odmiana polietylevysokiej g:stasci, charakteryzujca s¢ dobm
odporndcia na dziatanie roztworu soli i olejow mineralnyclabograniczomodporndcia na benzyg.
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1.6.5.Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowdnycprzepust rurowy z polietylenu HDPE, ktérego
zewrgtrzna powierzchnia rur jest uksztaltowana w fornsigiralnego karbu o wielkei i skoku zwoju
dostosowanego daednicy rury.

1.6.6.Ztaczka do rur — element gacy do poiczenia dwédch odcinkdw rur, przy montaprzepustu.
1.6.7.Element zaciskowy — opaska zaciskowaduiba zaciskajca zhczke, przy hczeniu dwdch odcinkéw rur.

1.6.8. Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” [1] pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot

0Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogé[a¢pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektovs i aprobad techniczia

Materialy do wykonania robét powinny &yzgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej Bb oraz
aproba4 techniczi IBDIM.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepusstu

— rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane oraz el@mentydczace rury, jak zczki, paski zaciskowe
lub $ruby, odpowiadajce wymaganiom aprobaty technicznej,

— material, stanowicy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodrdokumentagj projektows, np.
mieszanka kruszywa naturalnego (pospoditka) odpowdedawymaganiom PN-B-11111:1996 [7], o
uziarnieniu 0/20 mm lub 0/31,5 mm,

— material do wykonania umocnienia skarp na wlocieryiocie, zgodny z dokumentacijprojektovs, z
brukowca, odpowiadagego wymaganiom ST D-06.01.01 [6],

2.2.3.Sktadowanie materiatéw

Rury polietylenowe oraz gtzki i paski zaciskowe nalg przechowywd tak, aby nie ulegly
mechanicznemu uszkodzeniu.

Podtaze, na ktorym sktaduje esrury, musi by réwne, umaliwiajace spoczywanie rury na karbach na
calej dlugdci rury. Rury mana skladowéa warstwowo do wysokai max. 3,2 m. Rury ukladane swobodnie
zaleca si uklad& warstwami prostopadlymi wzglem siebie. Ukladanie moa wykonyw& z podpoérkami
drewnianymi lub metalowymi zapobiegaymi przemieszczaniu rur. Ksztatt podpdrek must baki, aby nie
wystgpowat zbyt duy nacisk na gsiednie warstwy rur, magy spowodowé ich uszkodzenie. Okres
sktadowania na wolnym powietrzu nie powinien praeiz 2 lat.

Sktadowanie innych materialébw powinno odpowiadaymaganiom norm i ST wymienionych w
punkcie 2.2.2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [&{ B.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagasie mozliwoscia

korzystania ze spetu dostosowanego do prztgj metody robot, jak np.:
— kopark chwytakow na podwoziu gsienicowym o pojemriai tyzki 0,4 n,
— ubijakiem spalinowym, phgtwibracyjra, walcem lub innym spetem zagszczagcym,
— sprztem transportowym,
— sprztem do roztadunku rur, jak lekkim sgtem dwigowym, wozkami widtowymi (roztadunek me te

by¢ wykonywany gcznie).

Uwaga: W czasie roztadunku rur natezwrac& uwag;, zeby nie uszkodzi karbOw, np. przez zbyt

energiczne wyaiganie rur, co powoduje tarcie karbéw o paeto
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Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctmaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogd6lne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganialrajé[1] pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie i drobne przedmioty v przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z nminnynateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Rury naley utozy¢ rwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej olsidbie i zabezpieczyprzed
mozliwoscia przesuwania gipodczas transportu. Nie nayedopuci¢, aby wecej niz 1 m rury wystawat poza
obryssrodka transportowego.

Geosyntetyki naley zabezpieczy przed nadmiernym zawilgoceniem, ogrzaniemg§wigtleniem,
chemikaliami, ttuszczami i przedmiotami mggmi je przebt lub rozcig.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QWVymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposéb wykonania robot powiniendygodny z dokumentagijprojektova i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych miana korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfnac
podanych w zatznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj
roboty przygotowawcze,
wykonanie wykopow, np. pod fayw
wykonanie fundamentu (tawy) pod rury, np. z miesz&nuszywa naturalnego (pospotki),
utozenie rury na tawie w jednym odcinku lub w odcinkaalymagagcych pohczenia kolejnych dwéch rur
Ztaczka,
wykonanie zasypki przepustu,
umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,
roboty wykaiczeniowe.

PoNPE

o No O

.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkaza
Inzyniera:
— ustali lokalizacg, robét,
— przeprowad@ obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdlowego wytyczenia robdt oraz

ustalenia danych wysokcowych,

— usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemetyg, ogrodze itd.,
— ew. odwodni teren budowy w zakresie uzgodnionym zyimierem.

Zaleca s} korzystanie z ustabe ST D-01.00.00 [2] w zakresie nieglnym do wykonania robét
przygotowawczych.

5.4. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopéw pod tagv ewentualne inne elementy rob4t powinng kgodne z dokumentagj
projektows. Dobor sprztu i metody wykonania naly dostosowé& do rodzajow gruntu, obfosci robot i
odlegtasci transportu.

Wykonanie wykopéw powinno odpowiatlymaganiom okrdonym w ST D-02.00.00 [3].

Dno wykopu powinno bywyréwnane z doktadrigia co najmniej + 2 cm.

Wykop naley wykona& w takim okresie, aby po jego zalazeniu maéna bylo przysipic do
wykonywania przepustu.

5.5. Lawa pod przepustem

W przypadku ukfadania przepustu begpdnio na gruncie (np. piaszczystym), ksztatt poalto
powinien by wyprofilowany stosownie do ksztattu spodu rury.
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Jeli grunt podiza wymaga rozigenia nacisku, to rury przepustu powinny¢byktadane na
zag;szczonej warstwie podsypki (fawie) o grygbo ustalonej w dokumentacji projektowej, z mieszank
kruszywa naturalnego o uziarnieniu np. 0+20 mm, zsEeczyszcze

Podsypk naley zagscic do 0,98 Proctora normalnego. Gérna jej warstwareb@ci réwnej
wysokdaici karbu powinna by/luzna, aby karby rury mogty swobodnie sv niej zagtbic.

Dopuszczalne odchytki dla faw fundamentowych puztp wynosz:

— dla wymiaréw w planie £ 5 cm,
— dla rzdnych wierzchu tawy + 2 cm.

5.6. Utazenie rur przepustu na tawie

Ulozenia rury na tawie naky dokon& po zaniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osi puzstiu. Zaleca si
uktada rurg w jednym odcinku, jdi mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej diggh wynikajaca z
asortymentu produkcji i niiwosci transportowych. W innych przypadkach, przepdstany z dwdch lub
wigkszej liczby rur powinien miepotaczenia ziczkami poszczegoinych odcinkéw rur.

t aczenie dwoch odcinkow rur polega na:
utozeniu na tawie ziczki,
potozeniu na ziczce dwdch gsiednich kacéw rur,
zamknkciu zlaczki,
zalazeniu w zhczce paskéw lubrub zaciskowych i zaggniecie ich.

W przypadku gdy przepust wono na tawie, po uprzednim pokeniu odcinkdéw rur poza tayvnalezy
sprawdzé skuteczné¢ polaczen miedzy rurami.

Rurg przepustu po uleniu naley ustabilizowé w taki spos6b, aby nie zmienita swojego peloa w

czasie zasypywania przepustu. iia dokona tego podsypkwspierajca.
Przyckcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpyzma wykon& przed montzem przepustu lub tena budowie
po wykonaniu nasypu.

5.7. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysakd co najmniej 30 cm ponad garrkrawedz przepustu zaleca esi
wykona mieszank kruszywa naturalnego o frakcji 0 / 31,5 mm o ldasiejednorodrizi D5 lub piaskiem
gruboziarnistym. Za zgadnzyniera, do zasypki mima wy¢ piasku lub gruntu rodzimego.

Zasypka powinna liywykonywana:

— réwnomiernie i rbwnoczmie z obu stron przepustu,

— warstwami o grubii dostosowanej do wysoka zasypki, zagszczonymi do wskanika zagszczenia >
0,98,

— ze zwrbceniem uwagi, abyednica ziaren kruszywa, uktadanego bérpwnio na rurze, nie przekraczata
wielkosci skoku karbu zewgtrznego rury.

SzczegOlnie starannie najewykona podsypk wspierajica przepust, umieszczeamad tava. Materiat
na podsypk wspierajca powinien odpowiadawymaganiom mieszanki z kruszywa 0+20 mm dla fawy.

5.8. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepus

Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustowmnno odpowiadé ustaleniom dokumentacji
projektowej. Umocnieniu podlega dno oraz skarpy.ty projekcie umocnienie przewidziano z kamienia
brukowca 16-20 cm na podsypce cementowo-piaskowlej zalaniem spoin zaprawementow.

Brukowiec i sposéb wykonania umochienia powinien gabwiada¢ wymaganiom ST D-06.01.01 [6].

5.9. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcj projektoves i ST. Do robot
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robdét do istoygh warunkéw
terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth, np. parkanéw, ogrodaeawierzchni, chodnikow, kraagmikéw
itp.,

- niezkzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robétmoosci, tj. zatrawienia, krzewow,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfid pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszezs wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stastw

(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodop deklaracje zgodrai, ew. badania materiatbw wykonane przez

dostawcow itp.),
— ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatébw przeznaczonych do wykonania robétedéne w
pkcie 2,
— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. | Wyszczegolnienie robot bCaZ(QjZ'[lOﬂIWOSC Wartcici dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodn& granic terenu:1 raz Wg pktu 5 i dokumentacji
rob6t z dokumentagijprojektovg projektowej
2 Wykonanie wykopow Bigco Wg pktu 5
3 Wykonanie  fundamentu  (fawy),. .
przepustu ?3|ezqco Wg pktu 5
4 Ulozenie rur przepustu na tawie Bigo Wg pktu 5
5 Zasypka przepustu Bigco Wg pktu 5
6 Umocnienie skarp przy wlocie| . .
wylocie przepustu E|ezqco Wg pktu 5
7 Wykonanie robét wykiiczeniowych| Ocena cigta Wg pktu 5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru robo6t podano w ST D-00.00/¢magania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektovs, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie wykopu,
— wykonanie fawy fundamentowej.
— wykonanie zasypki
Odbior tych robét powinien kyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagagoine” [1]
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano wST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [1]
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

— przygotowanie podie,

— dostarczenie materiatéw i spta,

— wykonanie przepustu z wykopem, fawutozeniem rur, zasypk umochieniem skarp wedlug wymaga
dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji tectamiej, Ebcigcie rur przepustéw do pochylenia skarp w
uzgodnieniu z inwestorem)

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t olglenych niniejsa ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktOreaspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale saigrzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzyskce, ktore s niezlydne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczame rdbo6t
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne
4. D-03.01.03 Przepust pod konotrogi z rur polietylenowych HDPE spiralnie karbawah
5. D-05.03.23 Nawierzchnia z betonowej kostki brukpdla drog i ulic oraz placéw i chodnikéw
6. D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, nmiéciekow
10.2. Normy
7. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa némera do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
ZAr ACZNIKI
ZAL ACZNIK 1

ZJAZDY | PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI

(wg rozporadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefiia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogi publiczne i ich usytuowanie, Dz.U. nr 43zp430 oraz WPD-2

i WPD-3 ,Wytyczne projektowania drég lll, IV i V &by technicznej” i VI-VII klasy technicznej, GDDP,
Warszawa 1995)

1.1.Zjazdy

Zjazdem jest urlzone miejsce dogtu do drogi, uzgodnione z zadzapcym drog. W zalenaosci od
sposobu gytkowania rozrania sk: a) zjazdy publiczne, b) zjazdy indywidualne.

Zjazdem publicznym jest, oldleny przez zargdcg drogi, zjazd do co najmniej jednego obiektu, w
ktérym jest prowadzona dziatalitiogospodarcza, a w szczegd@laiodo stacji paliw, obiektu gastronomicznego,
hotelowego, przemystowego, handlowego lub magazggow

Zjazdem indywidualnym jest, olkdleny przez zaradce drogi, zjazd do jednego lub kilku obiektow
uzytkowanych indywidualnie. Zjazd zapewnia dgsto pojedynczych posesji, zabuddwgospodarczych, na
pole lub do innych obiektow.

Szerok@¢ korony zjazdu publicznego powinna wynbsio najmniej 5,0 m, a szera¥o jezdni
minimum 3,5 m. Szeroké korony zjazdu indywidualnego powinna wynosio najmniej 4,5 m, a szera¥o
jezdni minimum 3,0 m. Zjazdy powinny ndi@awierzchng twardy w granicach pasa drogowego.

1.2. Przepusty pod zjazdami

Jeli zjazd przekracza réw drogowy lub ogranicza spiiedy opadowej musi kywyposaony w
przepust grednicy co najmniej 50 cm, a vagkowo dopuszcza s40 cm.

Plan sytuacyjny przepustu pod zjazdem przedstawiest na rysunku 3.1, a przekrdj patiy
przepustu — na rysunku 3.2.
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ZAL ACZNIK 2
RURY POLIETYLENOWE

2.1. Charakterystyka rur polietylenowych HDPE

Rury do przepustéw wykonang g wysokoudarowej odmiany polietylenu HDPE, wyspkjestasci,
charakteryzujcego st dobm odporndcia na dziatanie roztworu soli i olejéw mineralnychograniczon
odporndcia na benzye. Materiat jest palny, a zapton nastije przy bezpaednim, diugotrwatym zetkaciu z
otwartym ogniem. Skrét HDPE oznacza ,high-densidlypthylene”, tj. polietylen wysokiejggtasci.

Powierzchnia wewgtrzna rury jest gladka, a powierzchnia zetwma jest wyksztalcona w formie
spiralnego karbu o wielkkoi i skoku zwoju zalenego odsrednicy rury, zwikszapcego st ze wzrostem
srednicy.

Karbowanie rury zaprojektowano w sposob uliwgajacy uzyskanie jak najwkszej wytrzymaléci
rur na sciskanie, w pajczeniu z mat mas materiatu. Spiralny ksztalt karbowania pozwala apaymalny
rozktad napgzen w rurze oraz umdiwia dobre wypetnienie ewtkami gruntu przestrzeni muizy karbami.
Wytrzymatas¢ na sciskanie rury, okrdona na podstawie metody napen pierscieniowych wynosi zwykle
minimum 8 kPa.

Dlugos¢ wytwarzanych odcinkéw rur okéka producent (zwykle 2+12 m). Odcinki poszczegémyar
mozna kczy¢ za pomog elementdéw w formie ztzek i opasek zaciskowych ldbub, z tymze istniej rézne
rodzaje zczek: plastikowe z karbami, metalowe jednodzielne dwudzielne, w zaimoici od stosowane]
srednicy rury.

Przykiadowy asortyment produkowanych rur polietgdegch spiralnie karbowanych przedstawiono w
tablicy 2.1, a najmniejszgednice przepustow pod korpdrogi — w zat. 1, pkt 1.2.

Tablica 2.1. Przykladowy asortyment produkowanyahpolietylenowych spiralnie karbowanych (wg danych

producenta)
Lp. Srednica rury, mm Odgp karbow, Masa rury,
nominalna zewgtrzna mm kg/m
1 300 364,5 52,5 55
2 400 485,8 70,0 9,6
3 500 621,0 87,5 15,8
4 600 728,4 105,0 21,3

2.2. Zalety rur polietylenowych

Przepusty z rur polietylenowych HDPE mapstpujace, pozytywne cechy:

— monta rur przepustu ma by dokonany ¢cznie, bez #ycia ckzszego sprgu mechanicznego,

— spos6b montal rur minimalizuje okres czasu potrzebny do budowiektu,

— rury polietylenowe nie wymagajscianek czotowych przepustu, zwykle dostosowugejsido pochylenia
skarp nasypu, przez przycie,

— przepust z rur polietylenowych jest odporny na fdziee agresywnych zwzkéw chemicznych; nie wymaga
robét izolacyjnych,

— monta przepustu mana wykonywa w ujemnych temperaturach otoczenia,

— istnieje fatw@¢ czyszczenia przepustu: wpd okresie letnim lub parwodra 105°C w okresie zimowym.

2.3. Przepust z rur polietylenowych pod zjazdem

Rury polietylenowe magby¢ stosowane do wykonania przepustéw pod zjazdami.

Pod zjazdami z drég publicznych sma stosowé nadsypk dla rur przepustéw od 0,3 do 0,4 m. W
przypadku gdy warstwa nawierzchni jest grubszaminimalna zasypka, to grubbzasypki z kruszywa nad
rurg powinna wynosi min. 0,10+0,15 m, miesz od karbu rury.

Konce rury mag zwykle $cigcia dostosowuice jej wyloty do ksztattu nasypu (pochylenia skaiyie
zachodzi konieczrig wykonania specjalnego zabezpieczenia wlotu i vayjedli przepust marednic mniejsa
niz 300 mm, zwlaszcza gdy wykonany jest na cieku socpszez weksz cze$é roku.
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ZAtACZNIK 3
RYSUNKI

Rys. 3.1. Przykltadowe rozwdanie sytuacyjne zjazdu indywidualnego z przepustem
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Rys. 3.2. Przekrdj podhny przepustu z rury polietylenowgednicy 40+50 cm pod zjazdem

NAWIERZCHNIA
N B "

| | |
| ,‘;Evyf/// '/'/'/ 22727 ‘{‘ |

P ANN AL LIPS I I NANRY AL NG T LT NN I

| ' |

LA A NI /4””””/ q\“\z\ u\w\\ vﬁmﬂvﬂﬂ/ ).\‘V\\N\\\"
N, Y. %

PODSYPKA Z POSPOtKI

RURA w 40+50 cm

113



D.08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE

CPV-45230000-8
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru robét (ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robd6t zgaanych z ustawieniem kraanikow betonowychprzy budowie
chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtb
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z ustawieniem
kraweznikdw betonowych:
- ulicznych o wym. 15 x 30 cm z betonu wibroprasovgendl. min C25/30 z wykonaniem tawy
betonowej z oporem z betonu kl.C12/15 o przekrofiv® nf na podsypce cementowo — piaskowej
1:4,
Uwaga
Na zjazdach kraweznik obnizony do 4 cm nad jezdng

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzdtu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdaanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchadan w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie dne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgoiwych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufjowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mrzerzysapieniem do robot jest zoboggany
sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecéstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgdni¢ ,nformacje dotycaca bezpieczastwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie mg/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzajace chodniki dla pieszych, pasy
dziekce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.6.2. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgg pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrig¢”1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pmdav ST D-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materialy do wykonania fawy pod krammiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy kravgznikéw betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié sk nastpujace rodzaje krawznikow
betonowych:
- prostokatne sciete - rodzaj ,a”",
— prostoktne - rodzaj ,b".

2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkcji kragznikow betonowych, rozitia sk odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy;
2 - krawneznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkodZ@awezniki betonowe dzieli sina:
— gatunek 1 -GJ]
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia krasnika betonowego ulicznego (U), prosithego scietego (a),
jednowarstwowego (1) o wymiarach 20 x 30 x 100 gat, 1: Ua-1/20/30/100 BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztatt kraveznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraveznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kramnikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraveznik rodzaju ,a”

g

Pty N
© '/‘5::/' h
\g/,' ‘. Bl

b) kraweznik rodzaju ,b”
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Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikbw, cm

Kraweznik | kraweznika || b h c D r

a
20 30 min. 3 min. 12

u a 100 |5 max. 7 max. 15 |10
15 20

D b 100 |12 25 |- - 1.0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
Wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12

b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikéw betonowych powinny kiybez rys, pknie¢ i ubytkdow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byrowne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzsmaerzchni i
krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], paevinny przekraczawartdsici podanych w tablicy
3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keakow betonowych

Dopuszczalna wielké wad i

Rodzaj wad i uszkodse uszkodzé
Wklestosé lub wypukics¢ powierzchni krawznikdw w mm 2 3

Szczerby i uszkodzen|agraniczajcych powierzchnie gérnedieralne),

g . niedopuszczalne
krawedzi i narazy mm P

ograniczajcych pozostale powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugaé¢, mm, max 20 40
- gkkbokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawgzniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wediug
typow, rodzajéw, odmian, gatunkow i wiela.

Krawgzniki betonowe naley uklad& z zastosowaniem podkladek i przektadek drewniangch
wymiarach: grub&¢ 2,5 cm, szerolkig 5 cm, diugé¢ min. 5 cm wgksza nk szeroké¢ kraweznika.

2.4.4 Beton i jego skladniki
2.4.4.1.Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji krawznikéw nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 30. W przypadku
wykonywania krawznikéw dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa kegwnikéw powinna by wykonana z
betonu klasy B 30.

Beton uyty do produkcji krawznikdéw powinien charakteryzowasie:

— nasikliwoscia, ponizej 4%,
— $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@n 4 mm,
— mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z norPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinier¢ lsgmentem portlandzkim klasy niezszej ni ,32,5" wg
PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinncottagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5].Kruszywo najeprzechowywé w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zywemi innych asortymentéw, gatunkéw i
marek.

2.4.4.4Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsygkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].Cement na pokisymlo zaprawy cementowo-piaskowej powinierg by
cementem portlandzkim klasy nie mniejszej 182,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].Woda
powinna by odmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.6. Materialy na fawy
Do wykonania taw pod kraggniki nalezy stosowa, dla:

a) tawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-06250 ][2ktérego sktadniki powinny odpowiadat

wymaganiom punktu 2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
c) tawy tluczniowej - thuczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat

Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
deskowa

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdpkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawgzniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Kragzniki betonowe
uktada nalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachidgen w kierunku jazdy. Kragegniki
powinny by zabezpieczone przed przemieszczenien sszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warst
nie powinna wystawapozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powiniereidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiataRodczas transportu kruszywa powinny ¢by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drolpmeed rozpyleniem.Maszalewow nalezy pakowa w
bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pamiddbywa sig w warunkach zabezpieczajych przed
uszkodzeniemdbnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].Wymiary wykopu powinny poviada
wymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerok@i dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagszczenia dna wykonanego koryta poddaewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie faw powinno lyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.tawa betonowa

tawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonsje bez szalowania, przy gruntach sypkich pgle
stosowé szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujegsiw szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien kywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie
Z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nglestosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczry mag zalewows.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragmikéw

Swiatto (odlegt@¢ gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno ky zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkigstalé@ powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwigkszone do 16 cm. Zewtzna $ciana krawznika od strony chodnika powinna dypo ustawieniu
kraweznika obsypana piaskiemzwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie
ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].
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5.4.2.Ustawienie krawznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujeesina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grutm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3.Wypetnianie spoin

Spoiny krawznikéw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny nalgy wypemnic zwirem,
piaskiem lub zapragv cementowo-piaskosy przygotowaa w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krganikéw
zaprava cementowo-piaskoavstosuje i wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowej.Spoiny
kraweznikbw przed zalaniem zaprawnalezy oczyéci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wpltywami
temperatury kraezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejspoinach zalanych zaprawalery
zalewa& co 50 m bitumiczy mag zalewow nad szczeligpdylatacyjr tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplkt’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikdw

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania materialdw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstagévivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodZewystepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy
3. Pomiary dtugéci i gtebokaici uszkodzé nalezry wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pgpl@rzeprowad@ z dokladnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzeat®w
prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytéenie lkgtownika do badanego nam i zmierzenia
odchytek z doktadnizia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatéw stosowanych praawianiu kraveznikow betonowych powinny
obejmowad wszystkie witaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakOopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podiwznego goérnej powierzchni faw z dokumentgpiojektow.
Profil podiwny gornej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 1 cm na kade 100 m fawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzé w dwodch dowolnie wybranych punktach nazdi@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane).

c) Rowna¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, nazde 100 m tawy,
trzymetrowej taty.
Przewit pomiedzy gérr, powierzchni tawy i przytazona tata nie mae przekracza lcm.

d) Zagszczenie faw.
Zagszczenie taw badaesiw dwdch przekrojach na kde 100 m. tawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa $ladu uradzenia zagszczajcego.
tawy z tlucznia, badane prélwyjecia poszczegoélnych ziarn tlucznia, nie powinny palai na wyjcie
Ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
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Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade
100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kramnikow

Przy ustawianiu kragznikow naley sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiot 1 cm na
kazde 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyayeznika od niwelety projektowanej, ktére wynasi
1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

¢) réwnas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gérra powierzchm kraweznika i przytazona
tata nie maze przekraczal cm,

d) doktadnad¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musady¢ wypetnione catkowicie na pein
gtebokascé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego krasnika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiér robo6t w zakresie paten za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraswnika betonowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod fagy
— wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikédw na podsypce (cementowo-piaskowej),
— wypetnienie spoin kragznikow zapraw,
— ew. zalanie spoin magzalewows,
— zasypanie zewttrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
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CoNOO AW

10.
11.
12.
13.
14.

15.

16.

PN-B-06251
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-10021
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B32250
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

BN-64/8845-02

10.2. Inne dokumenty

Roboty betonowedlbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do betonzapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwyiteg

Prefabrykaty budowlane z betonu.ddigppomiaru cech geometrycznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgalo nawierzchni drogowyclwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdoeawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahegalo nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i taisk

tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i taisk

tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe

Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED),
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D.08.02.02. CHODNIKI

CPV-452333222-1
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyénia i odbioru robét (ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zg@anych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki betwej
kolorowej gr. 6 cnprzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Kb
wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robd6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem
nawierzchni chodnikéw z brukowej kostki betonowej 6 cm , jednowarstwowej, wibroprasowanej z hato
kl. B-30 na podsypce cementowo-piaskowej gr.5 cm

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzamych rob6t. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgozm w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie peEdne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgdnie z projektem na czas prowadzenia robotgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mizerzystpieniem do robdt jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz" naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ ,informacjc dotycaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie mb/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana toine metod wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa.

1.6.2. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.0Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pmdav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwipioaa jednostlk.

2.2.2. Wyglad zewretrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.
Powierzchnia gérna kostek powinnacébydwna i szorstka, a krazie kostek réwne i proste,
wklgsnigcia nie powinny przekracg® mm dla kostek o grulsoi < 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosujelsttonowy kostle brukows o grubgci 60 mm. Kostki o
takiej grubdci s3 produkowane w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynosz

— na dlugdci +3 mm,
— na szerokéci +3 mm,
— na grubgci +5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju gaary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i fgowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndéieechy fizykomechaniczne okétene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobteikowych

Lp. | Cechy Wartasé
1 Wytrzymat@¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej

a) érednia z sz&iu kostek 60

b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 Nasikliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wEej niz 5

3 Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamiania, wg PN-B-06250 [2]:
a) pekniecia prébki 5
b) strata masy, %, nie wadej niz
c) obnizenie wytrzymaitéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaed prébek nie zameanych, %, nig 20
wiecej niz

4 Scieralnaé na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nieosj niz

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej natg stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesngj
niz ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiadpowiadawymaganiom PN-B-
19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowé kruszywa mineralne odpowiadeg wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bat@j, przy
zalazonych parametrach wymaganych dla produkowanegohbuyro

2.3.3.Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikézgodnie z
recepi laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksza wytrzymatcé, mniejsz nasakliwosé i wieksz
odporn@¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnkostce trwate wybarwienie. Powinny to ¢oybarwniki
nieorganiczne.
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprat

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykigmsk recznie.
Jeili powierzchnie g dwze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mgna stosow& mechaniczne
urzadzenia ukladace. Uradzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezatago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscefhatenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dilae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymaitaici betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone @ na stanowisko, gdzie
specjalne urmlzenie pakuje je w fai i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma réwnie: przewozt samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MM@ymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podial powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pguda w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”. Wskanik zag;szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,98
wedtug normalnej metody Proctora.

Jezeli dokumentacija projektowa nie okl@ inaczej, to nawierzcheichodnika z kostki brukowej moa
wykonywat bezpdrednio na podizu z gruntu piaszczystego o WR5 [6] w uprzednio wykonanym Kkorycie.

5.3. Podsypka

Na dodatkow warstwe podsypki naley stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712
[3].Grubcs¢ podsypki po zagszczeniu 5 cm. Podsypka powinnacébygwilzona wod, zagszczona i
wyprofilowana. Warstwa gérna podsypki cementowaskiava 1:4 gr. 5 cm, wprofilowana i zsgczona, na
ktorej kedzie ukltadana kostka.

5.4. Warstwa odgczajaca

Dodatkowa warstwa podsypki stanowi warstedsiczapca, jej wykonanie powinno byzgodne z
warunkami okréonymi w ST D-04.02.01 ,Warstwy odszapce”.

5.5. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattow i kolorébw produkowanych kostek, #iwe jest ul@enie
dowolnego wzoru - wczeiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zsgkowanego przez iyniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uklad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegagzagzeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpbnie zamié¢ powierzchng¢ utozonych
kostek przy ayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utgonego chodnika z kostek brukowych, stosuje wibratory ptytowe z oston z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed usziwoiém i zabrudzeniem. Wibrowanie nalg@rowadzé od
krawgdzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednocz&ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materiatem do wypetnienia i zagti@awierzchn.
Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaggeginaciji - mae by zaraz oddany dozytkowania.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo6lplkt' 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien sprawgdaizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.
Pozostate wymagania okteno w ST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brukgwetonowe;j”.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodobz dokumentagj projektowy i odpowiednimi
SST.

Dopuszczalne tolerancje wynasia:
— gfebokasci koryta:

— 0 szerokéci do 3 m: +1lcm,

— 0 szerokéci powyzej 3 m: + 2 cm,
— szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega
na stwierdzeniu zgodsoi z dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej ST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtovioi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowycpolega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentacprojektova oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej ST:
— pomierzenie szerokoi spoin,
— sprawdzenie prawidtowgi ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtovgai wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przaty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie réwrigi chodnika

Sprawdzenie réwrisi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kae 150 do 300 fn
utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny
prz&wit pod tat 4 m nie powinien przekrac&al,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadZanalezy za pomog niwelacji, bioanc pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadzigjem 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika wktach zatamania niwelety nie mpgrzekraczéa
+3cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorywalezy szablonem z poziomi¢ co najmniej raz na
kazde 150 do 300 fchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynasz0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowsstki betonowej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiodr robot w zakresie paten za wady hdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
— wykonanie warstw podsypki,
- ulozenie kostki brukowej wraz z zegzczeniem i wypetnieniem szczelin,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaagraw

6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie sska piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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D.08.03.01. OBRZEZ.A BETONOWE

CPV-45233222-1
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkayania i odbioru robét (ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zg@anych z ustawieniem betonowego oliezehodnikowego o wym.
30x8 cm -przy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Kb
wymienionych w pkt. 1 .

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z ustawieniem
obrzezy betonowych wibroprasowanych z betonu kl.C25/30wwm.30 x 8 cm ha podsypce cementowo-
piaskowej 1:4 z wykonaniem potki obsypki za olzer@ szer. min. 25 cm.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzdtu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@d@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja roboét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkich deteieli przyleglych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzamych rob6t. Roboty prowadaiv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchadan w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jdne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgoiwych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgdnie z projektem na czas prowadzenia robétgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mrzerzysapieniem do robot jest zoboggany
sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdt w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgdni¢ ,nformacje dotycaca bezpieczastwa i ochrony zdrowia”.
Obowizkiem wykonawcy jest zapewnienie prdp dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagl#bt i ich
rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie mig/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychauounikacji.

1.6.2. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™.5.

127



2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padam ST D-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@3]8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe — klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznie sk dwa rodzaje obrzsy:
— obrzeze niskie - On,
— obrzee wysoki - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkai i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrzz dzieli sé
na:
- gatunekl -G1,
- gatunek2 -G2.
Przyktad oznaczenia betonowego ohezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 205xci
gat. 1:
obrzee On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymgeryano w tablicy 1.

~
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obraechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzgy

Rodzaj Wymiary obrzsy, cm

obrzeza 1 b h r

on 75 6 20 3
100 6 20 3
75 8 30 3

Ow 90 8 24 3
100 8 30 3
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2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obirge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m

Wymiaru Gatunek 2
Gatunek 1

L +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementdéw powinny Byrowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniaivazi elementéw nie powinny przekraézavartasci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielksd

Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukicgé powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenia ogranicggjch powierzchnie goérne_.

(scieralne) hiedopuszczale
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate powierzchnie:

liczba, max 2 2

Dlugasé, mm, max 20 40

gkebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe maghby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug
rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naley uktada& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianyc
0 wymiarach co najmniej: grub® 2,5 cm, szerokid 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wiksza ni szerokec¢
obrzera.

2.4.5.Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalezry stosowd beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 30. Na ¢akV. B15,
powinien by beton towarowy wykonany w wytwaérni.

2.5. Materialy na fawe i do zaprawy

Cement do wykonania tawy wg PN-B-19701 F&jir do wykonania tawy powinien odpowiaélaymaganiom
PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom PN-B-11183 [Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej
powinny odpowiadawymaganiom podanym w ST D-08.01.01 ,Krganiki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do ustawiania obrzery
Roboty wykonuje sirgcznie przy zastosowaniu drobnego gpuzpomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
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4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magbyé przewaone dowolnymisrodkami transportu po eginieciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymal&ci projektowanej. Obrza powinny by zabezpieczone przed
przemieszczeniemesi uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw podano w ST MOB.1 ,Kravezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

0Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawg) naley wykonywa& zgodnie z PN-B-06050 [1].Wymiary wykopu powinny
odpowiadé wymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerokei dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawi& na wykonanej tawie w miejscu i Zeiattem (odlegtécia gornej
powierzchni obrzea od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgntarojektowej, tj 5 cm.
Zewretrzna $ciana obrzea powinna stanowi potke szer. 30 cm i by obsypana piaskiemzwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie obity zgodnie z projektem. Spoiny nie powinny
przekracza szerokdci 1 cm. Naley wypeni je piaskiem lub zaprawcementowo-piaskosvw stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nale oczyéci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pein
gtebokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplkt' 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania materiatdéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodze wystpujacych na powierzchniach i kragdziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary diugi i gtebokasci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnézia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw pgle@rzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu

suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubérgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekitow

prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytéenie lkgtownika do badanego nam i zmierzenia
odchytek z doktadnizia do 1 mm.

Badania pozostalych materialéw powinny obejméwaszystkie wiaciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdbw wymienionycpkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkin(aze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4 ypibpuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéxi obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktdre mae wynost £1 cm na kade 100 m diugéxi obrzeaa,

— wypeknienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@eipno wykazywé catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pekp giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@magania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiér robo6t w zakresie paten za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana fawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw,
— wykonanie koryta,
- wykonanie tawy z podsypki cementowo-piaskowej,
— ustawienie obrza,
— wypeknienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea — wykonanie poiki,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgfmmmiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalaeawierzchni drogowyclZwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalaenawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i ocena zgodcio

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i toiekv

tramwajowych. Wspélne wymagania i badania
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i toiiskv
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.

©
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D.08.04.01. WIAZDY BRAMOWE

CPV-45233124-4
1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkayania i odbioru robét (ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgg@anych z wykonaniem zjazdow bramowypizy budowie chodnika
przy ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @geiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtb
wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem
zjazdéw bramowych o nawierzchni z kostki betonolrekowej, wibroprasowanej gr. 8,0 cm na podsypc
cementowo — piaskowej 1 : 4 gr. 5 cm, na podbud@vieruszywa naturalnego 0-31.5 gr. 15 cm z 30%
dodatkiem kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie wg PN-S-96102:1997

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgom w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie jeEdne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzikcznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufpowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakoxgdnie z projektem na czas prowadzenia robotgedzieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mlzerzystpieniem do robdt jest zoboazany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0oz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzghi¢ informacjc dotycaca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie mg/mg negatywnie narodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

1.6.1.Wjazdy i wyjazdy z bram - miejsca degti do ulicy, przystosowane do ruchu pojazdowzdjajacych
lub wyjezdzajacych z bram.

1.6.2. Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bggd pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrig”1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pmdav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi do wykonania nawierzchjaadow i wyjazdow z bramas
- kostka kamienna,
— klinkier drogowy,
— piyty drogowe betonowe,
- kostka brukowa betonowa,
- mieszanka mineralno-asfaltowa,
— piasek,zwir, mieszanka,
— thuczear kamienny,
- beton,
- cement,
- woda,
— kruszywo do betonu.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Kostka kamienna

Kostka kamienna nieregularna lukkdawa powinna odpowiadavymaganiom PN-B-11100 [5].
2.3.2.Klinkier drogowy

Klinkier drogowy powinien odpowiadavymaganiom BN-77/6741-02 [11].
2.3.3.Piyty drogowe betonowe
Ptyty drogowe betonowe powinny odpowigdaymaganiom BN-80/6775-03/02 [13] i BN-80/6775-0B[Q2].
2.3.4.Kostka brukowa betonowa

Kostka brukowa betonowa powinna odpowiadaymaganiom podanym w ST D-05.03.23
.Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.

Do wykonywania nawierzchni wjazdéw i wyjazdéw powa by stosowana kostka o wysalmd 80
mm.

2.3.5.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna odpowéadgmaganiom podanym w ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia
z betonu asfaltowego”.

2.3.6.Piasekzwir, mieszanka

Piasek na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-11113 [8].

Piasek na podsygplcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [4].

Piasek do zaprawy cementowej powinien odpowiadanaganiom PN-B-06711 [3].

Zwir stosowany do wykonania faw pod kra@mik powinien odpowiada wymaganiom PN-B-11111
[6]. Inny materiat mana stosowé&pod warunkiem akceptacjizgniera.

2.3.7.Thuczer kamienny, kliniec

Thuczen i kliniec stosowany do wykonania taw pod kegwik powinien odpowiadawymaganiom PN-B-11112
[7].
2.3.8.Beton

Beton uyty na tawe betonowt pod kraveznik powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [2].
Jeili dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, po@n to by beton klasy B 15 lub B 10.

2.3.9.Cement

Cement ayty do wytwarzania betonu i zaprawy powiniert lmgmentem portlandzkim klasy niezszej
niz 32,5 wedtug wymagaPN-B-19701 [9].

2.3.10.Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-B-06712 [4].
2.3.11.Woda

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [10].
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2.4. Sktadowanie materiatéw

Warunki sktadowania materiatéw przewidzianych dgkenania nawierzchni wjazdéw i wyjazdow
podano w poszczegolnych ST, wymienionych w pkt 5.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
0Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania wjazdow i wyjazdow

Do wykonania wjazdow i wyjazdow stosowany jestzepmwymieniony w ST dla poszczegolnych rodzajow
nawierzchni wedtug pkt 5.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotyege transportu materiatowzytych do budowy nawierzchni wjazdéw i wyjazdéw
zawarte g w ST wymienionych w pkt 5.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@PNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Wykonanie koryta pod nawierzclknwjazdéw i wyjazdow powinno liy zgodne z wymaganiami
okreslonymi w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowanieimzag:szczeniem podi@”.
Wykop pod taw obramowania wjazdu i wyjazdu powinien¢byykonany zgodnie z PN-B-06050 [1].

5.3. Wykonanie obramowania

Obramowanie nawierzchni wjazdow i wyjazdéw odsyr ulicy z kraveznikbw betonowych naley
wykona zgodnie z ST D-08.01.01 ,Krasniki betonowe” , od strony bramy i ziélea za pomag obrzery
betonowych ST D-08.03.01 ,Obrzebetonowe”.

5.4. Wykonanie podbudowy

W zalenoéci od rodzaju podbudowy praygj w dokumentaciji projektowej, wykonanie podbudowy
powinno by zgodne z odpowiedniST:
- podbudowa z kruszywa naturalnego, wg ST D-04.04.01,
— podbudowa z kruszywa tamanego, wg ST D-04.04.02,
— podbudowa z ttucznia kamiennego, wg ST D-04.04.04,
— podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem, WwH-84.05.01.

5.5. Wykonanie nawierzchni

Nawierzchng wjazdoéw i wyjazdow naley wykonywa& zgodnie z wymaganiami zawartymi w
odpowiednich ogdInych specyfikacjach technicznych.

Nawierzchnia z kostki kamiennej nieregularnej kzdowej, wg ST D-05.03.01 ,Nawierzchnia z
kostki kamiennej”.

Nawierzchnia z klinkieru, wg ST D-05.03.02 ,Nawdehnia klinkierowa”.

Nawierzchnia z ptyt drogowych betonowych, wg SDT®R03.03 ,Nawierzchnia z ptyt betonowych”.

Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej, wg ST D35.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej
betonowey'.

Nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznycly &T D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplkt’ 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania materiatdéw przeznaczonych do
wykonania wjazdéw lub wyjazdow i przedstéwvyniki tych badé Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie prowadzenia robét Wykonawca powinienwsgea prawidtowa¢ wykonania:
- koryta i podtaa,
— obramowania nawierzchni,
— podbudowy,
— nawierzchni.

Zakres i cgstotliwos¢ bada, wymagania oraz dopuszczalne tolerancje zawagtev sodpowiednich ST
wymienionych w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego wjazdu lub wyjazdoram.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Og0dlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbior robot w zakresie paten za wady hdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi
zmianami, wydana przez GDDP w Warszawie.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
— wykonane obramowanie,
- wykonana podbudowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hwjazdu lub wyjazdu obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- przygotowanie koryta i podia,
— wykonanie obramowania nawierzchni,
— wykonanie podbudowy,
— wykonanie nawierzchnitznie z piedgnach,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapradowlanych

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa

6. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalo@awierzchni drogowyclwir i mieszanka
7. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaeawierzchni drogowych
8. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo ndheao nawierzchni drogowych. Piasek
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
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11. BN-77/6741-02 Klinkier drogowy

12. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i tarsk
tramwajowych. Wspdlne wymagania

13. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drog, ulic, parkingow i tefsk
tramwajowych. Plyty drogowe.
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D-08.05.018CIEKI Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW BETONOWYCH

CPV — 45232452-5
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTYSwvykonania i odbioru roboét as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zamdanych z wykonaniendciekéw z prefabrykowanych elementéw
betonowychprzy budowie chodnika przy ulicy Mickiewicza nr 258B w Sejnach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument p@geiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtb
wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniemsciekbw na podsypce cementowo — piaskowej z elemertétonowych o gr. 20 cm z piyt
s0|ekowych betonowych wg KPED-01.03 . Wykonanie ohgg:

wykonanie koryta pod podsypkjego zagszczenie do 1s>0.98,

- wykonanie podsypki cem.-piaskowej 1:4 @r.cin,

- utazenie elementéw prefabrykowanysgtieku typu KPED-01.03 wg. projektu,

- roboty wyk@éczeniowe,

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey ulicy Mickiewicza nr 2588B w Sejnach. Wzéiu
drogi, réwnolegle do projektowanego chodnika zl@@kane jest nagbujace uzbrojenie: kable energetyczne,
kable telefoniczne i stewodocihgowa.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prdzanych robét. Roboty prowadziv liniach okrélajacych
zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchadan w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie dne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych i zasuw wodgowych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z
gestorami sieci.

Calcs¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyufjowierzy uprawnionemu
geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakomgidnie z projektem na czas prowadzenia robotgedaieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy mrzerzysapieniem do robot jest zoboggany
sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w
rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgdni¢ ,nformacje dotycaca bezpieczastwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie prgeg dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolegzbt i ich
rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie m/mg negatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Sciek przykravgznikowy - element konstrukcji jezdni shcy do odprowadzenia woéd opadowych z
nawierzchni jezdni i chodnikow do projektowanyctbmanikéw (np. kanalizacji deszczowej).

1.6.2. Sciek midzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni gy do odprowadzenia wéd opadowych z
nawierzchni, na ktérych zastosowano przeciwne sgaakzeczne, np. w rejonie zatok, placéw itp.

1.6.3. Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jezdnb chodnikiem stzcy do odprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni jezdni, chodnikbw oraz feghego terenu do odbiornikbw sztucznych lub
naturalnych.
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1.6.4. Pozostale ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pawdav ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Beton na taw

Beton na faw pod $ciek powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [2]. 3eli dokumentacja projektowa
nie stanowi inaczej, powinien to dpeton klasy B-15 b B-10.

2.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdarymaganiom PN-B-06712 [4].Kruszywo nayeprzechowywé w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zyweami innych asortymentéw,
gatunkow i marek.

2.4. Cement

Cement do betonu powinien dycementem portlandzkim, odpowiagiegym wymaganiom PN-B-19701
[5].Cement do zaprawy cementowej i na podgypéementowo-piaskoav powinien by klasy 32,5.
Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [7].

2.5. Woda
Woda powinna by ,odmiany 1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [6].
2.6. Piasek

Piasek na podsygplkcementowo-piaskoaypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien wiguiet wymaganiom PN-B-06711 [3].

2.7. Prefabrykowane elementy betonowscieku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do nayka sciekow przykrawznikowych,
miedzyjezdniowych lub terenowych, powinny odpowiaéda/maganiom BN-80/6775-03/01 [9].

Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betagch, wytych do wykonanigciekéw, powinny
by¢ zgodne z dokumentacprojektowa. Moga to by np. prefabrykaty betonowe o wymiarach i ksztattach
KPED
Do wykonania prefabrykatéw nale stosowd beton wg PN-B-06250 [2], klasy co najmniej B30.
Nashkliwos¢ prefabrykatow nie powinna przekra¢ztso.

Scieraln@g¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekrés mm.

Wytrzymatas¢ betonu naciskanie powinna hyyzgodna z PN-B-06250 [2] dla przigj klasy betonu.
Powierzchnia prefabrykatow powinnadiyez rys, pknieé i ubytkow betonu, o fakturze zatartej.

Krawedzie elementéw powinny lByrowne i proste. Wkktos¢ lub wypukiasé powierzchni elementéw nie
powinna przekracza3 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw prefabrykatow:

- na dlugdci + 10 mm,

- na wysokdci i szerokdci + 3 mm.

Prefabrykaty betonowe powinny bgkltadowane w pozycji wbudowania, na padtautwardzonym i
dobrze odwodnionym.

2.8. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetnienia spoin powinna lsyosowana na gato i odpowiadd wymaganiom BN-
74/6771-04 [8].

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
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3.2. Sprat do wykonania robét

Roboty ma@na wykonywa recznie przy pomocy drobnego spiz, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport prefabrykatéw powinien odbyivsig wg BN-80/6775-03/01 [9], transport cementu wg BN-
88/6731-08 [7].

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieszgjje przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamait

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do wykonaniécieku naley wytyczy lini¢ krawedzi jezdni i ¢ scieku zgodnie z
dokumentagj projektowa. Dla scieku umieszczonego aulzy jezdniami 6 scieku stanowi  wykopu pod taw.

5.3. Wykop pod tawg

Wykop pod wspélg tawe dla scieku i kraveznika naley wykona zgodnie z dokumentacj PN-B-
06050 [1]. Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,njczsciej stosowan tawa pod sciek i
krawgznik jest tawa z oporem. Dlgcieku umieszczonego guzy jezdniami oraZcieku terenowego stosowana
jest tawa zwykta.
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgiinieniem w szerokigi dna wykopu
konstrukcji szalunku dla tawy z oporem. W2kik zag;szczenia dna wykopu pod tavypowinien wynosi co
najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.

5.4. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].

5.4.1.tawa z kruszywa naturalnego
tawa jako podbudowa z kruszywa naturalnegogr. 15cm

5.5. Wykonaniescieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykatow na tawie powinno¢bwykonane na podsypce cementowo-piaskowej o
grubaci 5 cm, na wczaiej wykonwnej podbudowie z kruszywa naturalnegatawianie prefabrykatéw
powinno by zgodne z projektowamiwelet dnascieku.

Spoiny elementéw prefabrykowanych nie powinny kraez& szerokdci 1 cm. Spoiny prefabrykatow
uktadanych na tawiewirowej naley wypemnic zwirem lub piaskiem. Spoiny prefabrykatéw uktadanyehn
tawie betonowej naley wypelnic zapravg cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny przed
zalaniem nalgy oczysci¢ i zmy¢ wodh. Prefabrykaty ustawione na podsypce cementowdk@ieey i 0 spoinach
zalanych zapragy powinny mi€ co 50 m spoiny wypetnione bitumiczrmas zalewows nad szczelig
dylatacyjm tawy betonowej.

Jezeli do wykonaniasciekow terenowych zastosowano prefabrykaty typdjktitnego” wg KPED -
karta 01.06], to patzenie prefabrykatu z jezdnnalezy wypetnic bitumiczry mas zalewows. Od zewstrznej
strony prefabrykatu uky¢ kamieh brukowiec ,jako umocnienie skarpy na podsypce ceoweo-piaskowej 1:4
gr. 10 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania materiatdéw przeznaczonych do
wykonaniascieku i przedstawéi wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Badania materiatéw stosowanych do wykonaniaku z prefabrykatéw powinny obejmoévarszystkie
wihasciwosci, ktére zostaty okridone w normach podanych dla odpowiednich materiakOpkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Zakres bada

W czasie rob6t zwzanych z wykonaniergtieku z prefabrykatow natg sprawdzé:
- wykop pod taw,
— gotowy tawe,
— ustawienieicieku
— wykonaniescieku

6.3.2.Wykop pod tawg

Nalezy sprawdzé, czy wymiary wykopu & zgodne z dokumentacprojektowy oraz zagszczenie podia na
dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.3.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania tawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj

a) linia tawy w planie, ktéra me sk rézni¢ od projektowanego kierunku#2 cm na kade 100 m fawy,

b) niweleta gérnej powierzchni tawy, ktéra meosk; rézni¢ od niwelety projektowanej & 1 cm na kade 100
m fawy,

¢) wymiary i rowndg¢ tawy, sprawdzane w dwéch dowolnie wybranych puctktaa kade 100 m tawy, przy
czym dopuszczalne tolerancje wyngsita:

- wysokaci (grubaci) tawy £ 10% wysokéci projektowanej,

— szerokdci gornej powierzchni tawy 10% szerokéri projektowanej,

— réwndsci gornej powierzchni tawy 1 cm praeitu pomidzy powierzchni tawy a przylaom
czterometrow tata.

6.3.4.Sprawdzenie wykonanizieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podlegaj

a) niweletascieku, ktéra mee r&ni¢ sie od niwelety projektowanej & 1 cm na kade 100 m wykonanego
scieku,

b) réownas¢ podhwzna scieku, sprawdzana w dwéch dowolnie wybranych pwiktaa kade 100 m diugéri,
ktéra mae wykazywaé przeéwit nie wiekszy niz 0,8 cm pomgdzy powierzchni $cieku a fad
czterometrow,

¢) wypetienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spmamé na kadych 10 metrach wykonanegoieku, przy
czym wymagane jest catkowite wypetnienie badanejrsp

d) grubai¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazeek; rézni¢ od grubdci projektowanej & 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m (metr) wykonanegwieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

wykop pod tawg,
- wykonana tawy,

— wykonana podsypki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsgei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 gtieku z prefabrykowanych elementéw betonowych obgm
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie wykopu pod tawy,
— wykonanie tawyzwirowej,,
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
— ulozenie prefabrykatéwcieku z wypetnieniem spoin,
— przycicie prefabrykatow oraz ich przecie
— zalanie spoin bitumicznmag, zalewowa,
— wykonanie obrukowania,
— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonzapraw
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betd&fiementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw ideisk tramwajowych.

Wspo6lne wymagania i badania

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i taisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza chodnikowe

11. BN-64/8845-02 Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio

10.2. Inne dokumenty

12. Katalog szczeg6tow drogowych ulic, placow i parkdmejskich, Centrum Techniki Budownictwa Komunalnego,
Warszawa 1987.
13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDanBprojekt-Warszawa, 1979.
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